ECONOMY

SPL 1100/1-1
SPL 2200/1-3

Frekvencni meénic
Frekvencny menic

Frequency inverter

Navod k pouziti
Provozné montazni predpisy
Navod na obsluhu

Prevadzkoveé a montazne predpisy

Use and maintenance manual




Predmluva

Vyrobky fady ECONOMY jsou integrované a Usporné inteligentni ménice specialné navrzené pro vodni
Cerpadla. Maji vynikajici vykon a bohaté funkce. Vyrobek vyuzivd metodu fizeni jednoho cerpadla a
jednoho frekvenc¢niho ménice, kterd ucinné prodluzuje Zivotnost celého stroje; systém podporuje
propojeni az 3 Cerpadel, aby vyhovél pozadavkiim zékaznika. Je vhodny pro pIné automatické fizeni
Cerpadel a vyznacuje se vysokou kvalitou, multifunkénosti, nizkou hlu¢nosti a silnou viestrannosti:
Po sprdvném nastaveni parametri na misté muze automaticky pracovat pfi konstantnim tlaku podle
spotieby vody bez lidského zasahu.

Automaticky se vypne, kdyz nikdo vodu nepouzivd, a automaticky vyhlasi poplach, kdyz dojde k
poruse.

Abyste mohli tento vyrobek dobfe pouzivat a zajistit bezpecnost uzivatele, prectéte si pred pouzitim
pozorné tento navod, abyste zajistili sprdvné pouziti. Po precteni jej prosim uchovévejte v bezpeci.

1. BEZPECNOSTNI OPATRENI
2. SPECIFIKACE PRODUKTU
2.1 Specifikace modelu
2.2 Doporucenad instala¢ni vzdalenost pro horizontalni ¢erpadlo
3. ZAPOJENI
3.1 Zapojeni svorek hlavniho obvodu
3.2 Zapojeni funkce ovladani svorky
3.3 Kompletni zapojeni stroje
4. PROVOZ
4.1 Ovladaci panel
4.2 Popis klavesnice
4.3 Prefix Pismeno definice rozhrani displeje
4.4 Nastaveni parametrd
POKYNY SKUPINY PARAMETRU
RYCHLE POKYNY PRO LADENI
7. ODSTRANOVANI ZAVAD A PROBLEMU
7.1 Odstranovani zavad a problém pti chodu fidici jednotky
7.2 Odstrafiovani zavad a potizi pfi béhu systému
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1. BEZPECNOSTNIi OPATRENI

ECONOMY je novy vyrobek vykonové elektroniky, pfed pouzitim si peclivé prectéte navod
k obsluze, abyste zajistili svou bezpe¢nost a spravnou funkci.

V této pfiru¢ce byla bezpe¢nostni opatieni sefazena do kategorii, VAROVANI“ a,,POZOR".
VAROVANI: Nespravné pouziti mize mit za nasledek smrt nebo vazné
zranéni osob.
UPOZORNENI: Nespravné pouziti mGze vést k poskozeni fidici jednotky
Anebo systému.
VAROVANI:

+ Vyrobek nerozebirejte a neménte, jinak mize dojit k urazu elektrickym proudem,
nebezpedi pozéru a zranéni osob;



Neotvirejte kryt, pokud je zapnuté napajeni;
Nevkladejte prosim do reguldtoru draty, kovové tyce, vldkna apod., abyste predesli riziku
zkratu nebo Urazu elektrickym proudem;

Po zapnuti reguldtoru se ho nelze dotknout, i kdyZ je ve vypnutém stavu, protoze svorky
requldtoru jsou stdle nabité. V opacném pfipadé hrozi nebezpedi Urazu elektrickym
proudem.

Na reguldtor necdkejte vodu ani jinou tekutinu.

Elektroinstala¢ni prace by méli provadét kvalifikovani elektrikafi a konstrukce se provadi
v souladu s elektrotechnickymi predpisy.

UPOZORNENI:

Neprovadéjte zkousky vydrzného napéti na soucastkach uvnitf regulatoru;
Nepftipojujte stfidavé napajeni k vystupnim svorkdm U V W;

Pokud byly vnitfni soucdsti regulatoru ovlivnény nebo poskozeny statickou elektfinou,
nedotykejte se jich;

Motor a regulator by mély odpovidat specifikacim napdjeciho zdroje, jinak by mohlo
dojit k abnormalnimu provozu az k vyhoreni zafizeni;

Pokud se béhem pocatecniho provozu objevi silné vibrace, hluk, teplo nebo zapach,
okamzité vypnéte napajeni a kontaktujte dodavatele nebo servisni stfedisko;

Neinstalujte Fidici jednotku v prostiedi s pfimym slune¢nim svétlem, destém, mrazem
nebo snéhem, aby nedoslo k jeji deformaci nebo poskozeni.

2. SPECIFIKACE PRODUKTU

2.1 Specifikace modelu
.| Jmenovity Vykon Vnéjsi rozméry
Model thl:JoFI) EX) vystupni motoru
P proud (A) | (kW) A(mm) B(mm) H(mm)
23,0 10,0 1,1 154 180 92
SPL 1100
Vstup: AC 1PH 230V; Vystup: AC 1PH 0~230V
23,0 10,0 2,2 154 180 92
SPL 2200 -
Vstup: AC 1PH 230V; Vystup: AC 3PH 0~230V
A H

v
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2.2 Doporucend instalacni vzddlenost pro horizontdlni cerpadlo

3.ZAPOJENI

-k

L=100mm

c— e D

3.1 Zapojeni svorek hlavniho obvodu
Lefnfrefufv]w]

Funkce svorky hlavniho obvodu jsou nasleduijici:

Symbol termindlu

Popis funkce

LN Svorky jednofazového vstupu sttidavého proudu
PE Svorky uzemeéni
UV.W Trifdzova vystupni svorka stfidavého proudu (svorka zapojeni tfifazového
T motoru)
V,W Jednofézové svorky

*Pro zajisténi bezpecnosti a prevenci urazll elektrickym proudem a pozarl musi byt
uzemnovaci svorky dobfe uzemnény. Dobré uzemnéni je také nejjednodussi, nejucinné;si
a nejlevnéjsi zpUsob feseni problému s EMC, kterému by méla byt dana prednost.

3.2 Zapojeni funkce ovldddni svorky
Schéma zapojeni svorky Fidici smycky:

Snimac¢ Snimac¢ typu
proudu napéti
-+ Q — + o -
| ! |
Detekce AL oo Komunikaéni kabel All |
vystupniho
tlaku vody ( ) +5V GND

| A1 | 24v | 5v [ s1 [GND | 485+ 485- |

‘Water level control

P1: pfepina¢ snimace,

ON: je proudovy typ, jinak i je napétovy typ
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Snimac¢
tlaku s
napétovou
zpétnou
vazbou

Schéma zapojeni napétového snimace:

2 ';i Ridici obvod
E l All | 24V]| 5V | S1 |GND|485+| 485-
P1 I
Bilylvodi¢ v E%
Cerveny vodi¢ Prepinac otoéte
Cerny vodi¢ gtargr: Zhgﬁ

Rozsah: 0-1,0MPa

Napajeni: 5V, ¢erveny vodic,
pripojena svorka 5V

Vystup: 0,5V-4,5V, bily vodic,
pripojen ke svorce Al1
Uzemnéni: ¢erny vodic,
pripojen ke svorce GND

Schéma zapojeni tfivodicového proudového snimace:

Trivodic¢ovy
snimac tlaku

s proudovou

zpétnou
vazbou

A Ridici obvod

24V | 5V | S1 |GND|485+]| 485-

P1 1

jm_[e]

vodic¢ =

. Prepinac otocte

Cerny vodi¢ na druhou
stranu ON

Rozsah: 0-1,0MPa

Napajeni: 24V, ¢erveny vodic,
pripojena svorka 24V

Vystup: 4mA~20mA, bily vodic,
prfipojen ke svorce Al1
Uzemnéni: ¢erny vodic,
pfipojen ke svorce GND

Schéma zapojeni dvouvodi¢ového proudového snimace:

Dvouvodiéovy l

snimac tlaku

s proudovou
zpétnou
vazbou

- Ridici obvod
l Al |24V | 5v | s1 |GND|485+]485-
, P1__ I
Iﬂ‘vodicv v é-%

| Cervenylvodié¢ Pfepinaé otoéte
Rozsah: 0-1,0MPa na drubou

Napajeni: 24V, ¢erveny vodic,
pripojena svorka 24V
Vystup: 4mA~20mA, ¢erny vodic, Al1
pripojen ke svorce Al1
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3.3 Kompletni zapojeni stroje

Schéma zapojeni celého stroje:

L ——m—i—@L ECONOMY 1| ve— :
N ——M—i N SPL : v Trifazovy |
PE ——MW——@ PE : w :
DA st N~
'g'ta ni | Jednofazovy!
vstup GND motor
2 5V P1 i 24V o—
Napétovy =T Proudovy
shima¢ —¢ All vy |mOZ AIl 9—— snimaé
tlaku tlaku
—o0 GND GND —_——
485+ © 485+
485- © 485-
3. PROVOZ

4.1 Provozni panel

Schéma tlacitek:

L:Setting Pres. P:Current Pres.

Const PO O Manual
LocalQ O Water
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4.2 Provozni panel

Nazev Popis funkce

Vstupte do menu prvni Urovné nebo ukonceni
nabidky. Stisknutim tlacitka déle nez 2 sekundy
muZzete zménit stavovy displej na rezim nastaveni
parametrd.

Kldvesa Menu/Escape

Klavesa RUN / Klavesa | Tlacitko pro spusténi, zastaveni, potvrzeni dat,

STOP resetovani poruchy.
Klavesa Shift Preplnanlvpararvnevtru zobrazeni stavu a pohyb
kurzoru pfi zméné parametru.
Digitalni modifika¢ni tlacitka pro nastaveni
Nahoru/Zvysit hodnoty tlaku a Gpravu parametrd;
V primarnim rozhrani stisknéte tlacitko @ nebo
Dolud/Snizit @ déle nez 2 sekundy pro zvyseni nebo snizeni

hodnoty tlaku

Ve stavu zastaveni stisknéte soucasné tlacitka

Kombinace klaves a Vv primarnim zobrazovacim rozhrani,

abyste provedli manualni/automatické prepinani.

@@ |36 @ [

4.3 Vyznam pismen piedpony rozhrani displeje
H: Provozni frekvence (nebo nastavena frekvence)
L: Nastaveni tlaku Cerpadla

P: Detekcni hodnota vystupniho tlaku cerpadla

m_nmnn
L0 LILIE Hodnota nastaveni vystupniho tlaku a hodnota detekce vystupniho tlaku

Cerpadla.

d: Napéti stejnosmérné sbérnice
A: Vystup

4.4 Nastaveni parametrti

1. Na primarnim rozhrani se stisknutim tlacitka & prepnete zobrazeni parametr(
sledovani stavu chodu/zastaveni;
MENU
2. V primarnim rozhrani dlouhym stisknutim \&¢

MENU
ESC

vstoupite do nabidky prvni Grovné a

kratkym stisknutim se vratite do primarniho rozhrani;
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RUN

3. Stisknutim tlacitka <%/ v nabidce prvni Grovné vstoupite do nabidky druhé trovné.

Ve druhé drovni stisknutim
vratite do nabidky prvni Grovné;

4. V nabidce tfeti Urovné se stisknutim

MENU RUN
ESC STOP,
nebo

MENU
ESC

vstoupite do nabidky tfeti Urovné, stisknutim se

muzete vratit do nabidky druhé

RUN
urovné, s tim rozdilem, Ze stisknutim @ uloZite parametry do ovladace a vratite se do
nabidky druhé drovné s automatickym posunem na dalsi kéd funkce;

MENU

zatimco stisknutim \2¢

parametru a zlistanete u aktualniho kédu funkce.

se vratite pfimo do nabidky druhé drovné bez ulozeni

V tercidrni nabidce, pokud datovy bit blika, jinak jej nelze upravit. Pokud ma datovy
bit vice modifikator(, stisknutim klavesy Shift se blikanim bitl posunete doprava a

recyklujete.

Priklad 1: Zména vychoziho nastavenitlaku 3,0 bar na 2,5 bar.

Metoda 1: Zadejte nastaveni parametrd

Schéma ukonu:

A _nn
AN R WA

@ ||
br-00
@ll®

{ PURCU

WARIRIN

CWMD

Metoda 2: Pfimé nastaveni na primarnim rozhrani

[ nnn']

—p| L

elle
lhr-QDJ

. Dlouh
shsk

[pc e

L

Stisknéte @ nebo @ na primarnim rozhrani, kdyz je reguldtor ve stavu zastaveni nebo
chodu, systém se automaticky pfepne na zobrazeni nastavovaciho tlaku, opétovnym

stisknutim tlacitka @ nebo

se nastavovaci tlak zvysi/snizi. V procesu nastavovani

bude regulator automaticky sledovat provoz a automaticky ulozi hodnotu tlaku.
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5. POKYNY SKUPINY PARAMETRU

Kéd . Rozsah Tovarni ;
funkce Nazev nastaveni nastaveni Popis
br-00 Skupina
Nastaveni je ur¢eno pomoci b00.45,
PoﬁudI jebb00.45 nasltaveng nka g
<. N je heslo b00.00 neplatné. Pokud je
b00.00 | Heslo pro ladéni 0~65535 65535 00.45 nastaveno na nenulovou
hodnotu, bude b00.00 heslo je
platné.
0: Rezim vyssiho vykonu (kontrolka
konst. tlaku sviti)
1: rezim nizsiho vykonu (kontrolka
konst. tlaku blikd)
Vybér rezimu 2: Rezim doplitovéni vody do vodni
b00.01 chodu 0~4 0 véze (sviti kontrolka,Vodni véz")
3: Manualni rezim (sviti kontrolka
»Manual”)
4: Rezim ventilatoru (kontrolka
»,Manual” blika)
b Nast?jverlli tlaku po<|jle( akttljélnl'ch
. 00.09~ pozadavkU uZivatele (neplati
b00.02 Nastaveni tlaku b00.08-1.0 3,0 bar v manualnim rezimu / rezimu
ventilatoru)
Smér otaceni N 0: Dopfedu;
b00.03 motoru 0~1 0 1: Zpétny chod
Vodarenska véz N Jednou za ¢as spusti cerpadlo, aby
b00.04 Interval vody 0.1~120 6,0h doplnil vodu do vodni véze..
Manualni . N .
p b00.26~ Provozni frekvence cerpadla (Plati
b00.05 R,Zsktvagﬁgé b00.25 50,00Hz pouze v manualnim rezimu)
Ridicij,eldpo'glga sevz?(stayi, kdyfj b
Casovy limit manualni rezim prekroci tuto dobu,
A " a bézi neomezené, kdyZ nastavite
b00.06 ma?g\?cl)rzwhho 0.0~24.0 0,5h tento parametr na 0. Kdyz se spusti
P termindl S1, fidici jednotka zacne
bézet neomezené.
Restart po 5 0: Neplatny;
b00.07 zapnuti 0~1 1 1: Platny
Pokud je tlak vy3si nez tato
b00.08 F\',ofgfgﬁglﬁgﬁ’u“ b00.02+1.0~ 75 bar prednastavend hodnota, regulator
: Yy vody b00.12 ' sEle)lellstavi, spusti alarm a zobrazi
0,5 bar
0,2 bar
Hodnota alarmu . e
b00.09 nizkého tlaku 0.0~b00.09 0,5 bar Pokud je tlak vody niz3i nez
vody pfednastavena hodnota a doba
0,5 bar chodu regulatoru piekroci b00.10,
reguldtor se zastavi a zobrazi, LP"
0,5 bar
Doba chodu pfi
b00.10 nizkém tlaku 0,0~900,0 120,0's




Kod

Rozsah

Tovarni

funkce Nazev nastaveni nastaveni Popis
. Po uplynuti této nastavené doby
Cas resetovani se reguldtor automaticky resetuje
b00.11 a restartu pfi 0~1440 10 min a restartuje=0min;Pokud je tato
zobrazeni, LP” nastavena doba=0min,regulator se
nikdy neresetuje a nerestartuje.
Max. rozsah Napt. pokud je jmenovity
b00.12 snimace 0,0~50,0 10,0 bar maximalni rozsah ¢idla 16,0 bar,
b00.12 bude 16,0.
I—éodnkota Nasta\}/]enl’ hodnoty prohdeéltekci
etekce " poruchy senzoru. Tato hodnota
b00.13 otevieného 0,00~1,00 035 detekce odpovida pInému rozsahu
obvodu senzoru stupnice (100 %). Pokud doba
odgojenl' zpétné vazby prekrodi
Doba detekce dobu detekce rozpojeneho
b00.14 | otevieného | 0,0~3600,0 2,05 obvodu, snimac se povazuje za
obvodu senzoru vadny a systém ohlasi kéd poruchy
snimace ,E022"
Slouzi ke sladéni tlaku na dislg()leji
a tlaku snimace: Pokud je tla
Korekce na displeji mensi nez skutecny,
b00.15 | odchylky zpétné -0,9~0.9 0,0 bar zvyste hodnotu tohoto parametru;
vazby pokud je tlak na displeji vétsi nez
skute¢ny, snizte hodnotu tohoto
parametru.
0: neplatné;
b00.16 Rezim spanku 0~1 1 1: automaticky spanek;
2~4:vyhrazeno.
Tuto hodnotu zvyste, pokud
Spank dochazi k éastémulspouétér;)l' a
pankova - zastavovani pfi malé spotrebé
b00.17 frekvence 0,5~20,0 6.0 vodg; tuto hodnotu snizte, pokud
je obtizné dosahnout rezimu
spanku.
Cyklus detekce .
b00.18 spanku 10,0~600,0 200s
b00.19 ochlﬁkﬁ’(\;é Vi 0.0~b00.02 0.3 bar Pfipustnd hloubka poklesu tlaku
: prob)c/)uze%i ' : ' béhem rezimu spanku.
Pfipustné kolisani tlaku pfi rezimu
b00.20 Osdcé‘f;]yklllja 0,10~0,30 0,12 bar spzlipnku a zvyseni hodnoty, kdyz je
P obtizné dosahnout spanku.
0: Neplatné
1: Start-stop (zavieni znamena
start)
Ovladani 2: Detekce hladinového spinace
b00.21 vstupniho 0~3 2 (zavieni signalizuje nedostatek
terminalu vody)
3: Detekce hladinového spinace
(odpojeni signalizuje nedostatek
vody)
Doba zpozdéni Kdyz je b00.22=0,0, piimy reset z
b00.22 obnoveni 0,0~1440,0 0,5 min yz )@ DUB.£ 2=, o primy

hladiny vody

poruchy bez zpozdéni.




Kod

Rozsah

Tovarni

funkce Nazev nastaveni nastaveni Popis
50s
50s
: N Nastaveni ¢asu od nuly do max.
b00.23 Doba zrychleni 0,5~60,0 50s frekvence
50s
10,0s
50s
50s
. Nastaveni ¢asu z maximalni
b00.24 | Doba zpomaleni 0,5~60,0 505 frekvence na nulovou frekvenci
50s
100s
Horni limit . . .
b00.25 vystupni bgg%g~ 50,00 Hz Ir-éor&lé?gerﬁ vystupni frekvence
frekvence ’ 9
Dolni limit .
¢ ‘ 10,00~ Dolni mez frekvence chodu
b00.26 f\%i%ﬂrg'e b00.25 20,00 Hz vodniho cerpadla
Zlepseni hlu¢nosti motoru a snizeni
vngjsiho ruseni zplisobeného
reguldtorem. Snizi se hluk motoru
Prepravni s vysokou nosnou plochou, ale
b00.27 frekF\)/ence 4,0~16,0 16,0 kHz zvysi se ndrlst teploty regulatoru
a vnéjsi elektromagnetické
ruseni. Tovarni nastaven&jsou jiz
nejpfimérené;jsi a zpravidla je neni
tfeba déle upravovat.
b00.28 Verze softwaru Potvrzeno
Obnoveni 0: Zadna akce
b00.29 vychoziho 0~2 0 1: Nastaveni na vychozi hodnotu
nastaveni 2:Vymazani chybovych zaznam
Proporcionalni -
b00.30 zisk (KP) 0,0~1000,0 50,0
Integralni -
b00.31 koeficient (KI) 0,00~200,00 2,00
0: Trifdzovy motor
b00.32 Typ motoru 0~1 0 1: Jednofazovy motor
0: Definovano uzivatelem;
1:0,55 kW;
b00.33 Model motoru 0~5 5 g ?,{Sk\I?VV_V;
4:1,5 kW;
5:2,2 kW
Jmenovity N
b00.34 vykon motoru 0,3~2,2 2,2 kW
Jmenovita
b00.35 frekvence 50,00~60,00 50,00 Hz

motoru
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Kéd . Rozsah Tovarni :
funkce Nazev nastaveni nastaveni Popis
Jmenovité 2900 otacek
b00.36 ota¢ky motoru 960~3600 za minutu
Jmenovité
b00.37 napéti motoru 100~250 220V
Jmenovity -
b00.38 proud motoru 0,01~13,00 10,00 A
ann
(RININ
Rychlé nastaveni 0Ox 100~ L Fault shift, 0: zakazano; 1: zapnuto
b00.39 y ladéni 0x 320 0x100 Hlavni a pomocna IP,
0: Hlavni; 1~2: Pomocny
Cisla gerpadel, 1~3
Za Ucelem vyvézeni a prodlouzeni
zivotnosti g:erpaglla f)evlﬁlavnl’r? q
PRI - pomocné cerpadlo béhem chodu
b00.40 Stridavy cas 0,00~300,0 8,00h stiidaji jako hlavni cerpadlo podle
nastavené dObK a jednotka je
hodinova. 0,00h se nestfida.
0: Stfidavy chod nebo stfidavy
b00.41 | Stiidavy rezim 0~1 0 spanek/probuzeni podie b00.40
1: Pouze stfidavy chod podle
b00.40
y Plati, kdyidb00.43=2. Pri spanku
Frekvence proti 10,00~ se v pfipadé zamrznuti spusti s
b00.42 zamrznuti b00.26 10,00 Hz nastavenou frekvenci. Tato hodnota
by méla byt nizsi nez b00.26
0: Hlavni cerpadlo bézi na nejnizsi
Volba chodu fei
b00.43 frekvence pod 0~2 1 [1" gglg::]glskvence
dolni hranici 2: Bézi na frekvenci proti zamrznuti
Volba ochrany 0: Neplatny; 1: Platny
b00.44 proti ztraté 0~1 1 Automaticka aktualizace na 0 po
vystupni faze nastaveni na jednofazové b00.32=1
E)hje ?e latné, jiné neli 0je cljatné
. eslo b00.00 je neplatné, kdyz
b00.45 Nastg\(/)%ncl)gesla 0-65535 0 je b00.45 nastaveno na 0, a heslo
: b00.00 je platné, kdyz je b00.45
nastaveno na jiné nez 0).
br-01 Skupina
Nejnovéjsi 1.
b01.00 koéd poruchy
Nejnovéjsi 2.
b01.01 koéd poruchy
. Podrobnosti o typu poruchy
b01.02 Il:lgcjjnoc\)/fdilh-% . pogtzgn?ro naleznete v ¢asti Bézné provozni
P Y poruchy a feseni problémd.
Nejnovéjsi 4.
b01.03 koéd poruchy
Nejnovéjsi 5.
b01.04 koéd poruchy




Kod

Rozsah

Tovarni

funkce Nazev nastaveni nastaveni Popis
Vystupni frekvence 0.00Hz
A , ~ pouze pro
b01.05 pfi nSJOnF?J\ggJSI 1. 655,35 Hz tent
Vystupni proud pfi 0,00 A~
b01.06 nejnovéjéﬂ. poruse 655,35 A
Napéti v
stejnosmérné 0,0V~
b01.07 sbérnice pfi 6553,5V
nejnovéjsi 1. poruse
Vystupni frekvence -
b01.08 pii Nejnovajii 2. Q9002
poruse !
Vystupni proud pfi 0,00 A~
b01.09 nejnovéj§|p2. poruse 655,35 A
Napéti
stejnosmérné 0,0V~
b01.10 sbérnice pfi 6553,5V
nejnovéjsi 2. poruse
Vystupni frekvence -
bo1.11 piinejnovejsis. | ooz
poruse !
b01.12 Vystupni proud pfi 0,00 A~
) nejnoveéjsi 3. poruse 655,35 A
Napéti
stejnosmérné 0,0V~
b01.13 sbérnice pfi 6553,5V
nejnovéjsi 3. poruse
Vystupni frekvence .
b01.14 pfi nejnovéjsi 4. 6%g%HSZHZ
poruse !
Vystupni proud pfi 0,00 A~
b01.15 nejnovéj§|Jo4. poruse 655,35 A
Napéti v
stejnosmérné 0,0V~
b01.16 sbérnice pfi 6553,5V
nejnovéjsi 4. poruse
Vystupni frekvence -
b01.17 pfi nejnovéjsi 5. 605'(5J%H52Hz
poruse !
Vystupni proud pfi 0,00 A~
b01.18 nejnoveéjsi 5. poruse 655,35 A
Napéti v
stejnosmérné 0,0V~
b01.19 sbérnice pfi 6553,5V

nejnovéjsi 5. poruse
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6. RYCHLE POKYNY PRO LADENI
Follow the following steps to complete the debugging

Krok 1: Zapojeni
6-1: Schéma zapojeni pfivodu vody s jednim ¢erpadlem

L ——w——eL ECONOMY
N —8—AM—i SPL Trifazovy !

ON Y i
PE —8—W——Q@PE :

___________ |
s eerr s 0 S1
D'g'ttaln' Jednofazovy!
vstup GND motor
o 5V 24V o
Napét'ovy Pl EOI Proudovy
shimaé [—¢ All v |OZ AIl 9—— snimac
tlaku tlaku
——9 GND GND e
485+ © 485+
485- © 485-

6-2 Schéma zapojeni pfivodu vody pfipojeného Cerpadla

QA
L1 —) - 2
" QF rl— QF }&/ QF
N L N L N L
ECONOMY ECONOMY ECONOMY
485+ 485+ 485+ 485+
485- 485- 485- 485-
GND GND
[PE All TRI1 _[FE All ====TR2 _[IPE
4V 24V
UVW U VW U VW
Hlavni Pomocny ¢. 1 Pomocny ¢. 2



Poznédmky:

«  Snimac pouzity na obrazku 6-2 je tfilinkovy snimac¢ napéti spole¢nosti. Pokud je
pouzit snimac proudu, zplsob zapojeni naleznete na obrazku 6-1.

+ Podle typu zpétné vazby snimace zvolte na hlavni desce pohonu pfepinac P1,
pro proudovy signal nastavte prepinac na svorku ON, v opacném pripadé pro
napétovy signal.

« AZ2 podfazend a az 3 spojena Cerpadla.

«  Propojte ovladaci svorky pomoci vicedratového stinéného kabelu nebo krouceného
paru. Pfi pouziti stinéného kabelu (jednim koncem regulatoru) musi byt pfipojen k
zemnici svorce PE regulatoru.

«  Pfizapojovani by mél byt ovlddaci kabel vzdalen vice nez 20 cm od hlavniho obvodu
a silnych elektrickych vedeni (véetné silovych vedeni, vedeni motoru, relé, spojovacich
vedeni stykacu atd.) a vyvarujte se paralelniho umisténi. Doporucuje se vertikalni
zapojeni, aby se zabranilo vnéjsimu ruseni zplisobenému nespravnou ¢innosti
frekvencniho ménice.

Krok 2: Upravte parametry b00.32~b00.38 podle parametrti na vyrobnim stitku motoru.

b00.32: Typ motoru, b00.32=0 (tfifdzovy motor), b00.32=1 (jednofazovy motor)

b00.33: Model motoru, b00.33=0 (vlastni), b00.33=1(0,55 kW),b00.33=2(0,75
kW),b00.33=3(1,1 kW),b00.33=4(1,5 kW),b00.33=5(2,2 kW)

b00.34: Jmenovity vykon motoru (ne vétsi nez vykon uvedeny na vyrobnim stitku
frekvencniho ménice)

b00.35: Jmenovita frekvence motoru (obvykle 50,00 Hz/60,00 Hz).

b00.36: Jmenovita rychlost otaceni motoru

b00.37: Jmenovité napéti motoru

b00.38: Jmenovity proud motoru (ne vétsi nez vystupni proud na stitku ménice frekvence)

Krok 3: Rizeni cerpadla
V rozhrani primérniho displeje stisknéte klavesu a soucasné stisknéte klavesu \_,

RUN
prepnéte do manualniho rezimu, stisknéte klavesu ‘<%
RUN
STOP,

, provedte kratky zkuSebni provoz

a poté zastavte klavesou , abyste zjistili, zda je fizeni ¢erpadla spravné. Rizeni ¢erpadla
Ize zménit jednim ze dvou zpUsobu:

(1) Odpojte vstupni napajeni a prepnéte U, V a W vystupnich vodicd regulatoru;

(2) Zastavte reguldtor a zménte parametr b00.03.

Krok 4: Nastaveni provozniho reZimu

b00.01: Nastavte tento parametr podle pozadovaného provozniho rezimu, b00.01=0
(rezim zvyseni vykonu), b00.01=1 (rezim sniZzeni vykonu), b00.01=2 (rezim doplriovani
vody do véZe), b00.01=3 (manualni rezim), b00.01=4 (rezim ventildtoru).



Krok 5: Nastaveni mériciho rozsahu senzoru

(1) Nastavenim b00.13 na hodnotu 0.0 Ize zrusit poruchu E022 bez pfipojeni snimace.
(2) Nastavte parametry b00.12 podle rozsahu méfeni rozméru snimace. Pokud je
jmenovity maximalni méfici rozsah snimace 16,0bar, nastavi se b00.12 na 16,0.

Krok 6: Korekce hodnoty tlaku na displeji ménice

b00.15: hodnota na displeji je mensi nez skute¢na hodnota; hodnota na displeji je vétsi
nez skute¢na hodnota a parametr je mensi.

Krok 7: Rychlé nastaveni systému Cerpadla

b00.39: Parametry cerpadla kombinovaného systému Ize nastavit rychle.

Hlavni a pomocna IP,
0: Hlavni; 1~2: Pomocny

Cisla erpadel, 1~3

Fault shift, 0: zakazano; 1: zapnuto

Naptiklad, kdyZz systém tii cerpadel zapne funkci prepinani ¢idel, hlavni b00.39=301,1
vedlejsi b00.39=311,2 vedlejsi b00.39=320

7. ODSTRANOVANI ZAVAD A PORUCH
7.1 Porucha chodu ménice a odstrariovdni problémii

Kéd . K
poruchy Typ poruchy Divod Reseni
1. Porucha snimace; Zkontrolujte, zda je snimac tlaku v
2. Motor se otdci v poradku;
ngénémbsméru; Zkontrolujte, zda jebsmér otaceni
Ly 3. Zadny nebo motoru spravny nebo ne;
LP Nizky tlak vody nedostatecny pritok Zkontrolujte parametr b00.09 (prilis
vody; velkd nastavena hodnota);
4. Uvnitf ¢erpadla je Zkontrolujte, zda cerpadlo vypousti
vzduch vzduch zevnitt.
1. Abnormalni snimac; I Cenr
o Zkontrolujte instalaci snimace tlaku;
HP Vysoky tlak vody 2. Hggr:ﬁ;c?nr}abségvgé\! e Zkontrolujte parametr b00.08
Bm]g mala D8] (nastavena prilis mald hodnota)
1. Hladina vody v nadrzi
je r()jh’li§ nizka;
2. Vedeni spinace Zkontrolui . .
o . - - jte vodni systém;
LL Nizka hladina hladiny yod,.yje Zkontrolujte stav fidici svorky S1;
vody abnormalni; Zkontrolujte parametr b00.21
3. Je nespravné nastaven Jte p ’
typ spinace hladiny
vody
Vodérenska véz .
HH je abnormalné 1'58&%‘;2%??\\;2';: Zkontrolujte plovak
zavodnéna




Kod

poruchy Typ poruchy Divod Reseni

1. Senzory nejsou
pfipojeny;

2. Chyba zapojeni Zkontrolujte propojovaci vedeni
snimace; mezi snimacem a fidici jednotkou;

£022 Porucha 3. Senzor je otevieny; Zkontrolujte, zda je snimac v
snimace Al1 4. Poskozeni senzoru; poradku;

5. Je nastavena pfilis Zkontrolujte, zda neni b00.13
velka hodnota nastaven na pfilis velkou hodnotu.
detekce rozpojeného
obvodu.

1. PFilis rychlé zrychlent;

2. Poﬁkozené ToEééStik PLodIoulienl' d%by zrychlhenl'; ‘ol
vykonové elektroniky; Zkontrolujte, zda se v jeho okoli

E001 Porucha IGBT 3. Ruseni zplsobené nevyskytuje silné ruseni;
pespravnou ¢innosti; Pozadejte dodavatele o podporu

4. Spatné uzemnéni

1. P¥ilis rychlé zrychleni Prodlouzeni doby zrychleni a
nebo zpomaleni zpomaleni

E002 Nadmérny 2. Napéti v siti je nizké Zkontrolujte pfivodni napajeni
proud 3.V ¢erpadle jsou Zkontrolujte kvalitu vody a
necistoty prostredi vstupni vody

4. Ucpani Cerpadla Zkontrolujte motor a cerpadlo

1. Abnormalni vstupni
napéti . . P

e 4 . Zkontrolujte vstupni napéjeni
%‘ \I’/‘rallLsérg/gRl/eaZéggrslgalenl Prodluzte dobu zpomaleni
Lo oxi s Zvyste spotiebu energie brzdové
E006 Prepéti zalfeze dek soustavy

4. Okamzity vypade 9 “ . v o
proudu a nasledné 5abrr]a:me opétovnému spusténi pri
vyvolani ndrazu yp

E009 fggﬁ%’ Bg 1. Nizké vstupni napéti Zkontrolujte vstupni napajeni sité

1. Bﬁll?gakzarlgiﬁggraceje Prodluzte dobu akcelerace;

ey S eiy Vyvarujte se restartovani motoru,
EO10 (F)’\rﬁat‘gaegé 2. SRée?:ﬁ.rttgg.ete otacejici dokud neprestane bézet UpIng;

3. Nizké vst'upnl’ napét; %\I;glr]ctergléutjétierg aEI?fonrl;v ykonu

4. Zatizeni je prilis velké 9 y

1. Nizké vstupni napéti;

2. Spatné nastaveni Zkontrolujte napajeni;
parametrd motoru; Spravné nastavte jmenovity proud

Pretizeni 3. Zablokovany rotor motoru;
EO11 motoru motoru nebo pfilis Zkontrolujte zatiZzeni, nastavte
nizka modulace hodnotu zvyseni tocivého
zatéze; momentu;

4. Ptilis maly vykon Zvolte spravny vykon motoru

motoru
g 1. Na vystupni strané . L .
E013 Vypadek hlavhiho obvodu Zkontrolujte zapojeni, instalaci a

vystupni faze

doslo k oteviené fazi

napajeni.




Kod
poruchy

Typ poruchy

Divod

Reseni

E014

Prehrati IGBT | 4.

—_

. Nahly nadproud;
2. Vstupni/vystupni
strana ma zkrat;
re%ulétoru jsou
za

poskozené;

vysokd;

napéti pro IGBT;

3. Chladici ventilatory
lokované nebo
Okolni teplota je pfilis

5. Pomocna napajeci
jednotka je poskozena
nebo ma nizké fidici

6. Je poskozen mustek
napéjeciho modulu;

- Viz opatieni proti nadproudu;

« Zkontrolujte zapojeni;

« Vyménte chladici ventilatory;

« Snizte okolni teplotu;

» Pozadejte dodavatele o podporu

E018

Porucha detekce | 1.
proudu

Obvod detekce

proudu je abnormalni;

+ Pozadejte dodavatele o servis

E021

EEPROM
Porucha P

1. Pfi Cteni a zapisu

doslo k chybé;

EEPROM

fidicich parametrd

. Poskozena pamét .

RUN
STOP,

« Stisknutim tlacitka resetujete;

Pozadejte dodavatele o servis

7.2 Odstranovdni zdvad a problémti pFi chodu systému

Poruchovy jev Pricina poruchy Reseni s protiopatienimi
» Zkontrolujte vodovodni potrubi a vhodné jej
1. Netésnost vystupniho nastavte.
potrubi; « Zkontrolujte zpétny ventil;
Nespravny | 2. Netésnost zpétného ventilu; [+ Vymérite tlakovou nddobu;
rezim spanku | 3. Poskozeni tlakové nadrze; « Snimac pouziva stinéné vodice, stinéna
4. EMI ve vysokém prostiedi; vrstva se pfipojuje k PE;
5. Spatny parametr « Potvrzeni parametra b0.15, b0.16, b0.17,
b0.19
e
rekven¢ni PR . o S
1. Chybi zpétna vazba tlaku; « Zkontrolujte snimac a vodice;
prrgélglzalggz 2.Spatny arametr; - Nastavte b0.08=1, provedte obnoveni
konstantniho | 3 Cerpadlo je pfilis malé. tovarniho nastaveni.
napéti
. 1. Anomdlie motoru; « Zkontrolujte motor
Motorje [ 2.Instalace motoru neni Vhodné nastavte nosnou frekvenci ménice
hlu¢ny stabilni; b0.06
3. Nosi¢ ménice je nizky e




Predslov

Vyrobky radu ECONOMY su integrované a Usporné inteligentné menice Specialne navrhnuté pre vodné
Cerpadla. Maju vynikajuci vykon a bohaté funkcie. Vyrobok vyuziva metédu riadenia jedného cerpadla a
jedného frekvenéného menica, ktora ucinne predlZuje Zivotnost celého stroja; systém podporuje
prepojenie az 3 Cerpadiel, aby vyhovel poZiadavkam zakaznika. Je vhodny pre plne automatické riadenie
Cerpadiel a vyznacuje sa vysokou kvalitou, multifunkénostou, nizkou hlu€nostou a silnou vSestrannostou:
Po spravnom nastaveni parametrov na mieste méze automaticky pracovat pri konStantnom tlaku podla
spotreby vody bez [udského zasahu.

Automaticky sa vypne, ked nikto vodu nepouZiva, a automaticky vyhlasi poplach, ked déjde k poruche.

Aby ste mohli tento vyrobok dobre pouZivat a zaistit bezpecnost uZivatela, precitajte si pred pouZitim
pozorne tento ndvod, aby ste zaistili spravne pouZzitie. Po precitani ho prosim uchovavajte v bezpedi.

1. BEZPECNOSTNE OPATRENIA
2. SPECIFIKACIA PRODUKTU
2.1 Specifikacia modelu
2.2 Odporucana instala¢nd vzdialenost pre horizontalne ¢erpadlo
3. ZAPOJENIE
3.1 Zapojenie svoriek hlavného obvodu
3.2 Zapojenie funkcie ovladania svorky
3.3 Kompletné zapojenie stroja
4. PREVADZKA
4.1 Ovladaci panel
4.2 Popis klavesnice
4.3 Prefix Pismeno definicie rozhrania displeja

4.4 Nastavenie parametrov
5. POKYNY SKUPINY PARAMETROV

6. RYCHLE POKYNY PRE LADENIE
7. ODSTRANOVANIE ZAVAD A PROBLEMOV

7.1 Odstraniovanie poruch a problémov pri chode riadiacej jednotky
7.2 Odstranovanie zavad a problémov pri behu systému

1. BEZPECNOSTNE OPATRENIA

ECONOMY je novy vyrobok vykonovej elektroniky, pred pouZitim si starostlivo precitajte ndvod na obsluhu, aby
ste zaistili svoju bezpecnost'a spravnu funkciu.

V tejto prirucke boli bezpe¢nostné opatrenia zoradené do kategérii ,VAROVANIE” a ,POZOR".
VAROVANIE: Nespravne pouzitie méZe mat za nasledok smrt alebo vazne
zranenie osbb.

AUPOZORNENIE: Nespravne pouZitie méZe viest k poSkodeniu riadiacej jednotky
alebo systému.

VAROVANIE:

+ Vyrobok nerozoberajte a nemenite, inak méze déjst k Grazu elektrickym pradom,
nebezpecenstvo poZiaru a zranenia 0sob;



+ Neotvarajte kryt, ak je zapnuté napdjanie;
+ Nevkladajte prosim do regulatora droty, kovové tyce, vldkna a pod., aby ste predisli riziku skratu alebo Urazu

elektrickym prddom; « Po zapnuti regulatora sa

ho nemoZno dotknut;, aj ked je vo vypnutom stave, pretoZe svorky regulatora su stale nabité. V opatnom pripade
hrozi nebezpecenstvo Urazu elektrickym pradom.

+ Na regulator necakajte vodu ani inu tekutinu.

+ ElektroinStalacné prace by mali vykonavat kvalifikovani elektrikari a konstrukcia sa vykonava v stlade s
elektrotechnickymi predpismi.

UPOZORNENIE:
+ Nevykondavajte skusky vydrZzného napatia na suciastkach vo vnutri regulatora; « Nepripdjajte
striedavé napajanie k vystupnym svorkam UVW;

+ Ak boli vnutorné stcasti regulatora ovplyvnené alebo poSkodené statickou elektrinou, nedotykajte sa ich;

+ Motor a regulator by mali zodpovedat Specifikdcidm napéjacieho zdroja, inak by mohlo
déjst k abnormalnej prevadzke az k vyhoreniu zariadenia;

+ Ak sa pocas pociatocnej prevadzky objavia silné vibracie, hluk, teplo alebo zapach, okamZite vypnite napajanie

a kontaktujte dodavatela alebo servisné stredisko; »+ NeinStalujte riadiacu jednotku v prostredi

s priamym slne¢nym svetlom, dazdom, mrazom
alebo snehom, aby nedoslo k jej deformacii alebo poskodeniu.

2. SPECIFIKACIA PRODUKTU

2.1 Specifikacia modelu

. Menovity Vykon Vonkajsie rozmery
Model V?:cjudp(% vystupny motora
P prud (A) (kW) A(mm) B(mm) H(mm)
23,0 10,0 1,1 154 180 92
SPL 1100
Vstup: AC 1PH 230V; Vystup: AC 1PH 0~230V
23,0 100 | 22 | 154 | 180 )
SPL 2200
Vstup: AC 1PH 230V; Vystup: AC 3PH 0~230V
A , H
(@)
. [
J
=




2.2 Odporucana insStalacna vzdialenost pre horizontalne cerpadlo

3. ZAPOJENIE

N,

L=100mm

3.1 Zapojenie svoriek hlavného obvodu

|L|N|PEU| |vw| |

Funkcie svorky hlavného obvodu st nasledujuce:

Symbol terminalu

Popis funkcie

L N Svorky jednofazového vstupu striedavého prudu
PE Svorky uzemnenia
U v w Trojfazova vystupna svorka striedavého prudu (svorka zapojenia trojfazového
o motora)
vV, W

Jednofazové svorky

*Pre zaistenie bezpecnosti a prevenciu Urazov elektrickym prddom a poZiarov musia byt
uzemnovacie svorky dobre uzemnené. Dobré uzemnenie je tieZ najjednoduchsi, najucinnejsi a
najlacnejsi spésob rieSenia problémov s EMC, ktorému by mala byt dané prednost.

3.2 Zapojenie funkcie ovladania svorky

Schéma zapojenia svorky riadiacej slucky:

Snimac Snimac typu
proudu napéti
+ (l? = + 0 -
H I
All Lesssnasess adni All
Detekce Komunikacni kabel

vystupniho
tlaku vody C ) SV GND

| an1 | 24v | 5v | s1 [GND| 485+ 485- |

P1

1
viEg

‘Water level control
o

P1: prepinac¢ snimace,
ON: je proudovy typ, jinak i je napétovy typ
4




Snima¢
tlaku s
napétovou
zpétnou
vazbou

[

Schéma zapojenia napatového snimaca:
Ridici obvod
5V | S1 |GND

ATl

24V

485+| 485-

P1 1
|_mle}
vV |IEZ
Prepina¢ otocte
na druhou

Bily|vodié

Cerveny vodié

Cerny vodi¢

stranu ON
Rozsah: 0-1,0MPa

Napajeni: 5V, éerveny vodic,

pripojena svorka 5V

Vystup: 0,5V-4,5V, bily vodic,

pripojen ke svorce Al1

Uzemnéni: ¢erny vodic,

pripojen ke svorce GND

Schéma zapojenia trojvodicového priadového snimaca:

Trivodicovy
snimac tlaku
s proudovou

zpétnou
vazbou

‘n Ridici obvod
: AlIl1 |24V | 5V | S1 |GND|485+| 485-
P1 1
m_le)
vodi¢ L=
. Prepinac otocte
Cerny vodi¢ na druhou
stranu ON

Rozsah: 0-1,0MPa

Napajeni: 24V, ¢erveny vodic,
pfipojena svorka 24V

Vystup: 4mA~20mA, bily vodic,
pripojen ke svorce Al1
Uzemnéni: éerny vodic,
pripojen ke svorce GND

Schéma zapojenia dvojvodi¢ového pridového snimaca:

Dvouvodicovy
snimac tlaku
s proudovou

zpétnou
vazbou

“T Ridici obvod
l AIl |24V | 5V | S1 |GND|485+|485-
: P1 | |
Iﬂvodié v g%
Cerveny|vodi¢ Prepinac otocte
Rozsah: 0-1,0MPa Ag drihoy

Napajeni: 24V, ¢erveny vodic,
pripojena svorka 24V
Vystup: 4mA~20mA, éerny vodic, Al1
pripojen ke svorce Al1

5



3.3 Kompletné zapojenie stroja

Schéma zapojenia celého stroja:

L ——n——eL ECONOMY 1y
SPL I

v |
N —S—MW—i—ON | V€ Trifazovy
PE ——M—1—Q@PE I'w :
s eenr s 0 S1
D'g'ttaln' Jednofazovy!
vstup GND motor !
|
—0 5V 24V o——
o P1 1 .
Napétovy —=T% Proudovy
shima¢ Al vy |mOZ All — shimac
tlaku tlaku
—0 GND GND ]
485+ © 485+
485- © 485-
3. PREVADZKA

4.1 Prevadzkovy panel

Schéma tlacidiel:

L:Setting Pres. P:Current Pres.




4.2 Prevadzkovy panel

Symbol

Nazov . .
tlacidla Popis funkcie

Vstlpte do menu prvej Grovne alebo ukoncenia
ponuky. Stlacenim tlacidla dlhSie ako 2 sekundy

Kldves Menu/Escape . , o . .. .
moZete zmenit stavovy displej na rezim nastavenia

parametrov.
Klaves RUN / Klaves Tlacidlo pre spustenie, zastavenie, potvrdenie dat,
STOP resetovanie poruchy.
Klaves Shift Prepinanie parametra zobrazenia stavu a pohyb
kurzora pri zmene parametra.
Digitédlne modifikacné tlacidla na nastavenie
Hore/Zvysit hodnoty tlaku a Gpravu parametrov;
V primarnom rozhrani stlacte tlacidlo alebo @
Dole/Znizit @ dlh3ie ako 2 sekundy pre zvy3enie alebo zniZenie

hodnoty tlaku

V stave zastavenia stlacte sucasne tlacidla

Kombinacia klaves L B
a v primarnom zobrazovacom rozhrani,

aby ste vykonali manualne/automatické prepinanie.

@ - @) (D)) @B

4.3 Vyznam pismen predpony rozhrania displeja

H: Prevadzkova frekvencia (alebo nastavena frekvencia)
L: Nastavenie tlaku Cerpadla

P: Detekéna hodnota vystupného tlaku cerpadla

m_nmnn
3.U LI} Hodnota nastavenia vystupného tlaku a hodnota detekcie vystupného tlaku

Cerpadla.
d: Napatie jednosmernej zbernice

A: Vystup

4.4 Nastavenie parametrov

SHIFT
1. Na primarnom rozhrani sa stlacenim tlacidla \_ prepnete zobrazenie parametrov

sledovania stavu chodu/zastavenia;

MENU
2.V primarnom rozhrani dlhym stla¢enim s
MRU
ESC

vstUpite do ponuky prvej Grovne a

kratkym stlacenim sa vratite do primarneho rozhrania;

7



RUN

3. Stlacenim tlacidla LAY ponuke prvej trovne vstlpite do ponuky druhej Grovne.

RUN MENU
S - . L ) ESC
V druhej trovni stlacenim vstipite onuky tretej Grovne, stlatenim vrétite do ponuky prvej O sa

urovne;

MENU RUN
4.V ponuke tretej Urovne sa stlacenim @ alebo X% ma7ete vratit do ponuky druhej
RUN

drovne, s tym rozdielom, Ze stlacenim ponuky 1%/ ozite parametre do ovladdaca a vrétite sa do
druhej Urovne s automatickym posunom na dalsi kéd funkcie;

MENU
zatial ¢o stlatenim sa yratecgriamo do ponuky druhej Grovne bez uloZenia parametrov a
zostanete pri aktualnom kéde funkcie.

V tercidrnej ponuke, pokial datovy bit blikd, inak ho nie je moZzné upravit. Ak ma datovy bit viac
modifikatorov, stlacenim kldvesu Shift sa blikanim bitov posuniete doprava a recyklujete.

Priklad 1: Zmena vychodiskového nastavenia tlaku 3,0 bar na 2,5 bar.

Metdda 1: Zadajte nastavenie parametrov
Schéma Gkonu:

n_mnn b UM
LN R WA —> UU" —>| DL

wd [f@ elle et
br -G08 0030) | (br-0C
elle oll® ® [Poui@®
bUULU | 0025 25-00
®[te |

Metdda 2: Priame nastavenie na primarnom rozhrani

Stlacte aleb@du, @ na primarnom rozhrani, ked je regulétor v stave zastavenia alebo

systém sa automaticky prepne na zobrazenie nastavovacieho tlaku, opatovnym

stlacenim tlacidla aIebo@astavov ak zvysi/zniZi. V procese nastavovania bude regulator automaticky
sledovat prevadzku a automaticky uloZi hodnotu tlaku.



5. POKYNY SKUPINY PARAMETROV

Kéd N&zov Rozsah Vyrobné .
funkcie nastavenia nastavenia Popis
br-00 Skupina
Nastavenie je uréené pomocou b00.45,
Pokial je b00.45 nastavené na 0, je heslo
b00.00 Hes|o na ladenie 0~65535 65535 b00.00 neplatné. Pokialje b00.45 nastavené
heslo je platné.
0: Rezim vysSieho vykonu (kontrolka konst.
tlaku svieti)
1: rezim nizSieho vykonu (kontrolka konst.
tlaku blikd)
b00.01 Vyber rezimu 0~4 0 2: Rezim dopliiovania vody do vodnej veze
chodu (svieti kontrolka ,Vodna veza")
3: Manualny rezim (svieti kontrolka
,Manual”)
4: Rezim ventilatora (kontrolka
,Manual” blikd)
Nastavenie tlaku podla aktualnych
. b00.09~ siadaviek uzivatel i
poZiadaviek uZivatela (neplati v
b00.02 Nastavenie tlaku b00.08-1.0 3,0 bar manualnom rezime / rezime
ventilatora)
b00.03 Smer ottacama 01 0 0: Dopredu;
motora 1: Spatny chod
b00.04 Vodarenska veza 0.1~12.0 6,0h Raz za ¢as spusti éerpadlo, aby doplnil
Interval vody vodu do vodnej veZe.
Manuélne b00.26~ 3 3 s B
b00.05 nastavenie boé s 50,00Hz Prevadz’kova frekjenua Cerpadla (Plati iba
frekvencie . v manudalnom rezime)
Riadiaca jednotka sa zastavi, ked
Casowy limit manualny rezim prekroci tuto dobu, a beZi
b00.06 mant\glnej 0.0~24.0 0,5h neobmedzene, ked nastavite tento
revadzk parameter na 0. Ked'sa spusti terminal S1,
P Y riadiaca jednotka zacne bezat
neobmedzene.
b00.07 Restart po 0~1 1 0: Neplatny;
zapnuti 1: Platny
Hodnota alarmu Ak je tlak vy§§|’,ako tato )
. b00.02+1.0~ prednastavena hodnota, regulator sa
b00.08 vysokého tlaku 7,5 bar
b00.12 zastavi, spusti alarm a zobrazi ,HP".
vody
0,5 bar
0,2 bar
Hodnota alarmu
b00.09 nizkeho tlaku 0.0~b00.09 0,5 bar Ak je tlak vody niZsi ako
vody prednastavena hodnota a doba chodu
0,5 bar regulatora prekro¢i b00.10, regulator sa
zastavi a zobrazi ,LP".
0,5 bar
Doba chodu pri "
b00.10 nizkom tlaku 0,0~900,0 1200s




Kéd Nézov Rozsah Vyrobné .
funkcie nastavenia nastavenia Popis
. ) Po uplynuti tejto nastavenej doby sa
Cas resetovania a ) reguldtor automaticky resetuje a
b00.11 restartu pri 0~1440 10 min retartuje  Omin;Ak je tato nastavena
zobrazeni ,LP" doba=0min, regulator sa nikdy neresetuje
a nerestartuje.
Max. rozsah Napr. ak je menovity maximalny
b00.12 snimata 0,0~50,0 10,0 bar rozsah snimata 16,0 bar, b00.12 bude
16,0.
HdOdnkOta Nastavenie hodnoty pre detekciu
etekcie h Této hodnota
b00.13 c 0,00~1,00 035 poruchy senzora.
otvoreného detekcie zodpoveda plnému rozsahu
obvodu senzora stupnice (100 %). Pokial doba
odpojenia spatnej vazby prekroci dobu
Doba detekcie detekcie rozpojeného obvodu,
b00.14 otvoreného 0,0~3600,0 2,0s snimac sa povazuje za chybny a systém
obvodu senzora ohlasi kéd poruchy snimaca ,E022".
Sluzi na zladenie tlaku na displeji a tlaku
. snimaca: Ak je tlak na displeji mensi
Korekcia ako skutocny, zvyste hodnotu tohto
b00.15 odchylky spatnej -0,9~0.9 0,0 bar parametra; ak je tlak na displeji va&si ako
vazby skutocny, znizte hodnotu tohto parametra.
0: neplatné;
b00.16 Rezim spanku 0~1 1 1: automaticky spanok;
2~4: vyhradené.
Tato hodnotu zvyste, pokial
dochédza k ¢astému spustaniu a
b00.17 Spankova 0,5~20.0 6.0 zastavovaniu pri malej spotrebe vody;
frekvencia ' ' ' tdto hodnotu znizte, ak je tazké dosiahnut
reZzim spanku.
b00.18 Cyklus c’letekcie 10,0~600,0 200
spanku
Tlakova . - N
b00.19 odchylka pri 0,0~b00.02 03 bar Prlf)ustna hlbka poklesu tlaku pocas
. . rezimu spanku.
prebudzani
odchvik Pripustné kolisanie tlaku pri rezime
b00.20 s cér):kua 0,10~0,30 0,12 bar spanku a zvy3enie hodnoty, ked je tazké
P dosiahnut spanok.
0: Neplatné
1: Start-stop (zatvorenie znamena $tart)
Ovladanie 2: Detekcia hladinového spinaca
b00.21 vstupného 0~3 2 (zatvorenie signalizuje nedostatok
terminalu vody)
3: Detekcia hladinového spinaca
(odpojenie signalizuje nedostatok vody)
Cas oneskorenia . ’
b00.22 obnovenia 0,0-1440,0 0,5 min Ked je b00.22=0,0, priamy reset z poruchy
) bez oneskorenia.
hladiny vody




Kéd Nézov Rozsah Vyrobné :
funkcie nastavenia nastavenia Popis
50s
50s
x . . - Nastavenie ¢asu od nuly do max.
b00.23 Cas prychlenia 0,5~60,0 5,05 frekvencie
50s
100s
50s
50s
. ) Nastavenie ¢asu z maximalnej
b00.24 Cas ppomalenia 0,5-60,0 50s frekvencie na nulovt frekvenciu
50s
10,0s
Horny limit
b00.25 Vstupne] b00.26~ 50,00 Hz Horna hranica vystupnej frekvencie
frekvencie 60,00 regulatora
Dolny limit . ) )
10,00~ Dolna hranica frekvencie chodu
b00.26 vystupnej b00.25 20,00 Hz .
frekvencie . vodného cerpadla
Zlep3enie hlu¢nosti motora a znizenie
vonkajsieho rusenia spésobeného
regulatorom. Znizi sa hluk motora s
Prepravna vysokou nosnou plochou, ale zvy3i sa
b00.27 frek?/encia 4,0~16,0 16,0 kHz narast teploty regylétvora a vonkajsie
elektromagnetické rusenie.
Vyrobné nastavenia su uz
najprimeranejsie a spravidla ich nie je
potrebné dalej upravovat.
b00.28 Verzia softvéru Potvrdené
Obnovenie 0: Ziadna akcia
b00.29 vychodiskového 0~2 0 1: Nastavenie na predvolend hodnotu
nastavenia 2: Vymazanie chybovych zaznamov
b00.30 Proporcionalny _
Zisk (KP) 0,0~1000,0 50,0
b00.31 Integralny _
koeficient (KI) 0,00~200,00 2,00
b00.32 0~1 0 0: Trojfazovy motor
Typ motora 1: Jednofadzovy motor
0: Definované uzivatelom;
1: 0,55 kw;
b00.33 Model motora 0~5 5 2:0,75 kW;
3:1,1kW;
4:1,5 kw;
5:2,2 kW
b00.34 Menovity 0322 22 kW
vykon motora
Menovita
b00.35 frekvencia 50,00~60,00 50,00 Hz
motora

I




Kéd N&zov Rozsah Vyrobné :
funkcie nastavenia nastavenia Popis
b00.36 Menovité 060~3600 2990 gtacok za
otatky motora minutu
b00.37 Menovité 100~250 220V
napatie motora
b00.38 Menovity 0,01~13,00 10,00 A
prud motora
, . 0x 100~ L Fault shift, 0: zakazano; 1: zapnuto
b00.39 Ryctile nastayenie. 0x 320 0x100 Hlavni a pomocna IP,
0: Hlavni; 1~2: Pomocny
Cisla éerpadel, 1~3
Za Gtelom vyvaZenia a prediZenia Zivotnosti
Cerpadla sa hlavné a pomocné ¢erpadlo
b00.40 Striedavy €as 0,00~300,0 8.00h pocei\s chodu strlfeda]u ak.o hlavné Ferpadlo
podla nastavenej doby a jednotka je
hodinova. 0,00h sa nestrieda.
0: Striedavy chod alebo striedavy
spanok/prebudenie podla b00.40
b00.41 Striedavy rezim 0~1 0 P p ] P )
1:Iba striedavy chod podla b00.40
Plati, ked b00.43=2. Pri spanku sa v
Frekvencia proti 10,00~ pripade zamrznutia spusti s nastavenou
b00.42 zamrznutiu b00.26 10,00 Hz frekvenciou. Tato hodnota by mala byt nizsia
ako b00.26
Volba chodu 0: Hlavné ¢erpadlo beZi na najnizSej hranici
frekvencie
b00.43 frekvencie pod 0~2 1 1: Spénok
dolnou hranicou +opano - ) )
2: BeZi na frekvencii proti zamrznutiu
Volba ochrany 0: Neplatny; 1: Platny
b00.44 proti strate 0~1 1 Automatickd aktualizécia na 0 po
vystupnej fazy nastaveni na jednofazové b00.32=1
0 je neplatné, iné ako 0 je platné (heslo
Nastavenie hesla b00.00 je neplatné, ked je b00.45
b00.45 b00.00 0-65535 0 nastavené na 0, a heslo b00.00 je platné,
ked je b00.45 nastavené na iné ako 0).
br-01 Skupina
b01.00 Najnov§|’1. koéd
poruchy
b01.01 Najnovsi 2. kéd
poruchy
b01.02 Najnovsi 3. kéd iba na ¢itanie Pcidrqbnovstllo typg poruc’hy najdete
. oruch v Casti Bezné prevadzkové poruchy a
P Y rieSenie problémov.
b01.03 Najnovsi 4. kéd
poruchy
b01.04 NajnOngS. kod

poruchy




Kéd ; Rozsah Vyrobné .
funkcie Nazov nastavenia nastavenia Popis
Vystupna frekvencia )
b01.05 ¢ ri ﬁa'nov§e' 1. 0,00Hz~ lbana
prinajnovael 655,35 Hz Eitanie
poruche
b01.06 Vystupny prud pri 0,00 A~
najnov3ej 1. poruche 655,35A
Napatie
b01.07 jednosmernej 0,0V~
zbernice pri 6553,5V
najnovsej 1. poruche
Vystupna frekvencia 0.00Hz~
b01.08 pri najnoviej 2. 655,35 Hz
poruche
b01.09 Vystupny prad pri 0,00 A~
najnovsej 2. poruche 655,35 A
Napatie
b01.10 jednosmernej 0,0V~
zbernice pri 6553,5V
najnov3ej 2. poruche
Vystupna frekvencia 0.00Hz~
b01.11 pri najnovsej 3. 65'5,35 Hz
poruche
b01.12 Vystupny prad pri 0,00 A~
najnovsej 3. poruche 655,35 A
Napatie
b01.13 jednosmernej 0,0V~
zbernice pri 6553,5V
najnov3ej 3. poruche
Vystupna frekvencia 0.00Hz~
b01.14 pri najnovsej 4. 65'5,35 Hz
poruche
b01.15 Vystupny pruad pri 0,00 A~
najnovsej 4. poruche 655,35 A
Napatie
b01.16 jednosmernej 0,0V~
zbernice pri 6553,5V
najnov3ej 4. poruche
Vystupna frekvencia 0.00Hz~
b01.17 pri najnovsej 5. 65'5,35 Hz
poruche
b01.18 Vystupny pruad pri 0,00 A~
najnovsej 5. poruche 655,35 A
Napatie
b01.19 jednosmernej 0,0V~
zbernice pri 6553,5V

najnovsej 5. poruche
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6. RYCHLE POKYNY PRE LADENIE
Nasledujuce following steps to complete the debugging
Krok 1: Zapojenie
6-1: Schéma zapojenia privodu vody s jednym cerpadlom

L —m——eL ECONOMY 1y
SPL I

wrew o |
N —S—M—i—ON | V@ Trifazovy
PE ——M—1—@ PE 'w :
T T T - I
D'g'ttaln' : Jednofézovy'
vstup GND motor
o 5V 24V o
Napétovy i |:|oI Proudovy
shima¢ ¢ All vy |OZ All — shimac
tlaku tlaku
—¢ GND GND ¢— — —
485+ © 485+
485- © 485-

6-2 Schéma zapojenia privodu vody pripojeného cerpadla

QA
L1 —=} » '
N
F— QF F— QF %‘—/ QF
N L N L N L
ECONOMY ECONOMY ECONOMY
485+ 485+ 485+ 485+
485- 485- 485- 485-
GND GND
LPE All TR1 LFE All === TR2 e
" 5V - sV i
24V

4V
UVvVw UVWwW UVWw

Hlavni Pomocny €. 1 Pomocny ¢. 2



Poznamky:

+ Snimac pouzity na obrazku 6-2 je trojlinkovy snimac napatia spolo¢nosti. Pokial je pouzity
snimac prudu, spdsob zapojenia ndjdete na obrazku 6-1.

+ Podla typu spatnej vazby snimaca zvolte na hlavnej doske pohonu prepinac P1, pre pridovy
signal nastavte prepinac na svorku ON, v opa¢nom pripade pre napatovy signal.

* Az 2 podradené a az 3 spojené cerpadla.
+ Prepojte ovlddacie svorky pomocou viacdrétového tieneného kabla alebo kriteného péru. Pri

pouZiti tieneného kabla (jednym koncom reguldtora) musi byt pripojeny k uzemnovacej svorke
PE regulatora.

Pri zapdjani by mal byt ovladaci kabel vzdialeny viac ako 20 cm od hlavného obvodu a silnych elektrickych
vedeni (vratane silovych vedeni, vedenia motora, relé, spojovacich vedeni stykacov atd.) a vyvarujte sa
paralelného umiestnenia. Odporuca sa vertikalne zapojenie, aby sa zabranilo vonkajSiemu ruseniu
spésobenému nespravnou ¢innostou frekvenéného menica.

Krok 2: Upravte parametre b00.32~b00.38 podla parametrov na vyrobnom Stitku motora.
b00.32: Typ motora, b00.32=0 (trojfdzovy motor), b00.32=1 (jednofadzovy motor)

b00.33: Model motora, b00.33=0 (vlastny), b00.33=1(0,55 kW),b00.33=2(0,75

kW),b00.33=3(1,1 kW) ),b00.33=4(1,5 kW),b00.33=5(2,2 kW)

b00.34: Menovity vykon motora (nie vacsi ako vykon uvedeny na vyrobnom stitku frekvenéného
menica)

b00.35: Menovita frekvencia motora (zvycajne 50,00 Hz/60,00 Hz).

b00.36: Menovita rychlost otacania motora

b00.37: Menovité napatie motora

b00.38: Menovity prud motora (nie vacsi ako vystupny prad na Stitku menica frekvencie)

Krok 3: Riadenie Cerpadla

M;U /;\
;v v z SHIFT
V rozhrani primarneho displeja stlacte klaves @ a sUcasne stlacte klaves S
RUN
prepnite do manudlneho rezimu, stlacte klaves $T9Y vykonaijte kratku skdZobnu prevadzku
RUN
STOP,

a potom zastavte klavesom , aby ste zistili, ¢i je riadenie Cerpadla spravne. Riadenie Cerpadla
mozno zmenit jednym z dvoch spdsobov:

(1) Odpojte vstupné napajanie a prepnite U, V a W vystupnych vodicov regulatora;

(2) Zastavte regulator a zmerite parameter b00.03.

Krok 4: Nastavenie prevadzkového rezimu

b00.01: Nastavte tento parameter podla poZadovaného prevadzkového rezimu, b00.01=0 (rezim
zvySenia vykonu), b00.01=1 (reZim zniZenia vykonu), b00.01=2 (reZim doplfiovania vody do veZe),
b00.01 =3 (manudalny rezim), b00.01=4 (rezim ventilatora).
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Krok 5: Nastavenie meracieho rozsahu senzora

(1) Nastavenim b00.13 na hodnotu 0.0 je moZné zrusit poruchu E022 bez pripojenia snimaca.
(2) Nastavte parametre b00.12 podla rozsahu merania rozmeru snimaca. Pokial je
menovity maximalny meraci rozsah snimaca 16,0bar, nastavi sa b00.12 na 16,0.

Krok 6: Korekcia hodnoty tlaku na displeji menica

b00.15: hodnota na displeji je menSia ako skutocna hodnota; hodnota na displeji je vacsia ako
skuto¢na hodnota a parameter je mensi.

Krok 7: Rychle nastavenie systému cerpadla

b00.39: Parametre Cerpadla kombinovaného systému je mozné nastavit rychlo.

Hlavni a pomocna IP,
0: Hlavni; 1~2: Pomocny

Cisla cerpadel, 1~3

Fault shift, 0: zakazano; 1: zapnuto

Napriklad, ked systém troch Cerpadiel zapne funkciu prepinania €idiel, hlavny b00.39=301,1
vedlajs$i b00.39=311,2 vedIajSi b00.39=320

7. ODSTRANOVANIE ZAVAD A PORUCH
7.1 Porucha chodu menica a odstrafiovanie problémov

Kéd A L
poruchy Typ poruchy Dévod Riesenie
1. Porucha snimaca; + Skontrolujte, € je snimat tlaku v poriadku;
2. Motor sa otaca v .
opacnom smere; Skontrolujte, ¢i je smer otadcania motora
LP . 3. Ziadny alebo spravny alebo nie; « Skontrolujte
Nizky tlak vody nedostatocny pritok vody; parameter b00.09 (prili$ velkd nastavena
hodnota); » Skontrolujte, Ci
4. Vnutri Cerpadla je cerpadlo vypusta vzduch zvnutra.
vzduch
1. Abnormalny snimag¢; [
2. Hodnota nastavenia « Skontrolujte inStaldciu snimaca tlaku; «
HP Vysoky tlak vody . Skontrolujte parameter b00.08
parametra b00.08 je prili§ PR :
. (nastavena prili§ mala hodnota)
mala
1. Hladina vody v nadrzi je
prili§ nizka;
P i 2. Vedenie spinaca « Skontrolujte vodny systém; ¢
LL Nizka hladina hladiny vody je o ny system;
o2 Skontrolujte stav riadiacej svorky S1; *
vody abnormaine; )
. . Skontrolujte parameter b00.21
3. Je nespravne nastaveny typ
spinaca hladiny vody
Vodarenska veza je 1 p ha olavak
HH abnormalne ’ vgaglc'er?sig\\/;i: « Skontrolujte plavak
zavodnena




Kéd

poruchy Typ poruchy Dévod RieSenie
1. Senzory nie su
pripojené;
2. Chyba zapojenia + Skontrolujte prepojovacie vedenie medzi
snimaca; snimacom a riadiacou jednotkou;
E022 ?OrHCha 3. Senzor je otvoreny; + Skontrolujte, € je snimac v poriadku;
snimaca Al 4. Poskodenie senzora; .
5. Je nastavena prili$ Skontroluijte, ¢i nie je b00.13
velka hodnota nastaveny na prilid velkt hodnotu.
detekcie rozpojeného
obvodu.
1. Prilis rychle zrychlenie;
2. Poskodené stcasti + Predizenie doby zrychlenia; *
E001 Porucha IGBT vykonové elektroniky; Skontrolujte, Ci sa v jeho okoli nevyskytuje
3. Rudenie spdsobené silné rudenie; + PoZiadajte
nespravnou ¢innostou; dodavatela o podporu
4. ZIé uzemnenie
1. Prilis rychle zrychlenie + Predizenie doby zrychlenia a
alebo spomalenie spomalenia
E002 Nadmerny 2. Napétie v sieti je nizke + Skontrolujte privodné napajanie *
prud 3.V erpadle su Skontrolujte kvalitu vody a prostredie
necistoty vstupnej vody * Skontrolujte
4. Upchatie ¢erpadla motor a cerpadlo
1. Abnormalne vstupné
ne’xpvau’e . + Skontrolujte vstupné napajanie *
2. Prili§ rychle spomalenie prediste dob lenia ~ 2w
3. Velka zotrvagnost redlzte dobu spomalenia »  Zvyste
E006 Prepatie z&taze spotreﬂbu enlergie brzdovej sistavy * Zabréarite
4. Okamzity vypadok s uosF::E?L\lmerr\]/u nuti
prudu a nasledné P privyp
vyvolanie narazu
E009 Podpadtie na . . - A . i
zbernici DC 1. Nizke vstupné napatie + Skontrolujte vstupné napéjanie siete
1. Dorbe akFeIeraC|eJe + Predizte dobu akceleracie; *
prilis kratka; . . . W
Pretazenie 2. Redtartujete otaZajici sa Vyvaruijte sa restartovaniu motora, kym
E010 ovladata motor: neprestane bezat Uplne; « Skontrolujte
3. Nizke vstupné napatie; ::]pjlj;t';'re;v',kj:zlte vacst
4. Zatazenie je prilis velké 9 Y
1. Nizke vstupné napatie;
2. ZIé nastavenie + Skontrolujte napéjanie; *
parametrov motora; Spravne nastavte menovity prdd motora; *
PretaZenie 3. Zablokovany rotor ) o
EOT1 motora motora alebo prilis Skontrolujte zataZenie, nastavte hodnotu
nizka modulacia zvy3enia kratiaceho momentu;
z4taze; + Zvolte
4. Prilis maly vykon motora spravny vykon motora
“padok 1. Na vystupnej strane . sk ui ienie. intalaci
E013 Vypado hlavného obvodu ontrolujte zapojenie, inStalaciu a

vystupnej fazy

doslo k otvorenej faze

napéjanie.

17




Kéd
poruchy

Typ poruchy Dévod

RieSenie

E014

N

Nahly nadprud;

. Vstupna/vystupna
strana ma skrat;
Chladiace ventilatory

reguldtora su
zablokované alebo

N

w

poskodené;

Okolita teplota je prilis

vysoka;

Pomocna napajacia

jednotka je poSkodena alebo

ma nizke riadiace napétie

pre IGBT;

. Je poskodeny mostik
napéjacieho modulu;

Prehriatie IGBT

»

Ll

(2]

+ Pozri opatrenia proti nadprudu; *
Skontrolujte zapojenie; ¢

Vymerite chladiace ventilatory; « Znizte
okolitt teplotu; « PoZiadajte
dodavatela o podporu

E018

N

. Obvod detekcie
prudu je abnormalny;

Porucha detekcie
prudu

+ PoZiadajte dodévatela o servis

E021

N

. Pri &itani a zapise
riadiacich parametrov
doslo k chybe;

2. PoSkodena pamat’
EEPROM

EEPROM
Porucha

RUN
+ Stlacenim tlacidla resetujﬁ@ PoZiadajte

dodavatela o servis

7.2 Odstranovanie zavad a problémov pri chode systému

3. Nosi¢ menica je nizky

Poruchovy jav Pric¢ina poruchy RieSenie s protiopatreniami
+ Skontrolujte vodovodné potrubie a vhodne ho nastavte. *
1. Netesnost vystupného Skontrolujte
potrubia; spatny ventil; «  Vymerite tlakovu
Nespravny 2. Netesnost spatného ventilu; nadobu; «  Snimat pouziva tienené
reZim spanku 3. Poskodenie tlakovej nadrze; vodice, tienena vrstva sa pripaja k PE; + Potvrdenie
4. EMI vo vysokom prostredj; parametrov b0.15, b0.16, b0.17,
5. Zly parameter
b0.19
PInd
frekvencna . o ) o N
. 1. Chyba spatna vazba tlaku; + Skontrolujte snimac a vodice; ¢
prevadzka , . - R .
bez 2. ZJy parameter; Nastavte b0.08=1, vykonajte obnovenie
regulscie 3. Cerpadlo je prilis malé. tovarenského nastavenia.
kon3tantného|napatia
1. Anomalie motora; Skontroluit "
) talaci iai . ontrolujte motor
Motor je 2 Installac’|a motora nie je Vhodne nastavte nosnu frekvenciu menica b0.06.
hlu¢ny stabilna;
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1. Safety Precautions

ECONOMY is a new power electronic product, please read the operation manual
carefully before using to keep your safety and make sure proper operation.

In this manual, the safety precautions were sorted to “WARNING” and
“CAUTION”.

AWARNING: Wrong using may result in death or serious personal injury.

ACAUTION: Wrong using may result in the damage of controller or system.

A WARNING

® Please don’t dismantle, change the product, or it may cause electric shock, fire hazard and

personal injury;

® Please don’t open the cover while the power is on;

® Please don’t put wire, metal rod, filaments etc. into the controller to avoid the risk of short
circuit or electric shock;

® After controller is power on, its cannot be touched even if in down state as the terminals of
the controller are still charged. Otherwise, there is a risk of electric shock
Please don’t splash water or other liquid over the controller.

®  Wiring work should be performed by qualified electricians, and construction is performed in

accordance with electrical regulations.

A CAUTION

® Please don’t make withstand voltage tests on the components inside the controller;

® Don't connect AC power to output terminals U V W;

e [fthe internal components of the controller were influenced or damaged by static, please do
not touch;

e The motor and controller should match the power supply specifications, otherwise it could
cause abnormal operation even burn out the device;

e [fthere is severe vibration, noise, heat or odor during initial operation, turn off the power
immediately and contact the supplier or service center;

® Please don’t install the controller in the environment with direct sunlight, rain, frost or snow

to avoid deformation or damage.
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2. Product Specification

2.1 Model Specification

ECONOMY - 2003

Power Symbol
Voltage Class

003: 3HP/2.2kW
2:220VAC

Series Number of Intelligent Constant Water Supplv Controller

2.2 Product Specifications

Rated Output | Motor Power
Model Input Voltage (V) Input Current (A)
Current (A) (kW)
single-phase: 220V +
ECONOMY 23.0 10.0 2.2
15%, 50 / 60Hz
2.3 External Dimension
unit:mm
92mm _
h
180mm :

L

Figure 2-3-1 External Dimension
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2.4 Recommended Installation Distance for Horizontal Pump

=a

4 ™\
L=100mm
& J
CO |
N
@
=

3. Wiring
3.1 Main Circuit Terminals Wiring

LINJPE]U[V W]

Figure 3-1-1 The main circuit terminals wiring

Main circuit terminal’s function as following:

Terminal ) _
Function Description
Symbol
L.N Terminals of single phase AC input
PE Terminals of ground
U. V. W Three-phase AC output terminal
V. W Single-phase terminal terminals

* To ensure safety and prevent electric shocks and fire accidents, the grounding terminals
shall be well grounded. Good grounding is also the simplest, most effective and lowest cost
way to solve EMC problems, which should be given priority.
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3.2 Control the Terminal Function Wiring

Current type Voltage type
transducer transducer
+ 0 - + 0 -
I |
All - feeeeeeeeenes » Communication cable All
Outlet water i
pressure detection i ( ) +5V GND

AIl | 24V | S5V | S1 | GND | 485+ | 485-

| /OJWater level control

=] OI P1: sensor selector switch,
ON is current type, otherwise is voltage type

Figure 3-2-1 Wiring diagram of control loop terminal

Voltage “is, Control circuit

feedback || Al1|24v| 5V | s1 [GND485+|485

pressure

transducer White P1 I
wire v Eg
Red wire

Toggle switch turn
Black Wire to the other side
of the ON side

Range: 0-1.0MPa

Power supply: SV, red wire,
connected terminal 5V
Output: 0.5V~4.5V, white wire,
connected to terminal All
Ground: black wire,

connected to terminal GND
Figure 3-2-2 The wiring diagram of the voltage-type sensor
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Three-wire
current
feedback
pressure
transducer

"ia Control circuit

All |24V | 5V | S1 |GND|485+|485-

White
wire = 1
| O
. \V4 mz
Red wire
) Toggle switch
Black wire | ¢,y to ON side

Range: 0-1.0MPa

Power supply: 24V, red wire,
connected terminal 24V
Output: 4mA~20mA, white wire,
connected terminal Al
Ground: black wire,

connected termina GND

Figure 3-2-3 Three-wire current-type sensor wiring diagram

Two-wire
current
feedback
pressure
transducer

‘? Control circuit
All|24v]| 5v | s1 GND|485+ 485-
Black P1 |
wire mo
I \Y mZ
Red wire Toggle switch

Range: 0-1.0MPa turn to ON side

Power supply: 24V, red wire,
connected terminal 24V

Output: 4mA~20mA, black wire, AI1
connected terminal AIl

Figure 3-2-4 Two-wire current-type sensor wiring diagram
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3.3 Complete Machine Wiring

ECONOMY ~—~—l=m————————-— |

Three-phase
Motor

L —&—W—i—OL
N —8—MW—i—©@N
PE ——W—i—©@PE

1

S1 Single-phase
Digital input | @ I
GND Motor |

———0o 5V P1 I 24V
Voltage type =T | Current type
pressure [—9¢ All v AIl pressure

transducer transducer
——— GND GND — —
485+ © 485+
485- © 485-

Fig. 3-3-1 Wiring diagram of the whole machine

4. Operation

4.1 Operation Panel

L:Setting Pres. P:Current Pres.
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Figure 4-1-1, Keypad schematic diagram

4.2 Keypad Description
K d
2 Name Function Declaration
Symbol
MENU/ESC Level 1 menu entry olr level 1 menu exit. Long
K press from the state display to go to the
e
Y parameter setting mode
RUN/STOP .
K Run, stop, data confirmation, fault reset keys
ey
Switch the state display parameter and move the
SHIFT key

cursor when modifying the parameter

Increased key

Digital modification key for setting the pressure
value and parameter modification. Under the
primary display interface, the set pressure value
can be increased or reduced after the long button

GRCIONONGIENC)

Degradation
EORC
Y or key
Downtime state, the primary display interface
Combination
key simultaneously press the key and the

key, can achieve the hand / automatic switch

4.3 Prefix Letter of Display interface definition

H: Operating frequency (or set frequency)

L: Setting pressure of pump

P: Detection value of water pump outlet pressure

Ty . .
30 - 0.0: outlet pressure setting value and outlet pressure detection value
d: DC bus voltage

A:Output

4.4 Parameter Settings

(1) At the primary interface, presswill switch over display running/stop

status monitoring parameters;
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(2) At the primary interface, long presswill enter the first-level menu then
short presswill return to the primary interface;

(3) At the first-level menu, press will enter the second-level menu. In

second-level, press will enter the third-level menu, while press will

return to the first-level menu;

(4) At the third-level menu, press‘or.can return to the second-level

menu, difference is: pressingwill save the parameters into the controller and

return to the second-level menu with shifting to the next function code automatically;

while pressingwill directly return to the second-level menu without saving the

parameters, and keep staying at the current function code

Under the tertiary menu, if the data bit is flashing, otherwise it cannot be
modified. When the data bit has multiple modifiers, pressing the shift key will flash
bits to move right and recycle.

Example 1: Change default pressure setting 3.0 bar to 2.5 bar
Method 1: Enter parameter setting
Operation Flowchart:

30-00] =b0002] bDOo3
&OﬂQ elle @n@
br-00 0030 -00

0,
= E
®

alle 0”%@

hﬂﬂﬂﬂ = c5-00

RUN
STDP

Figure 4-4-1, Operation flowchart
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Method 2: Directly setting at the primary interface

Press@or@at primary interface when the controller is in stop or run status,

the system will switch automatically to display setting pressure, press @or@
again, the setting pressure increase/decrease. In the adjustment process, the controller

will automatically track to operate and automatically saves the pressure value.

5. Instructions of Parameters Group

Function Setting Factory _
Name Description
Code Range Default
br-00 Group
Settingdetermined by b00.45, When b00.45 is
Debugging set to 0, theb00.00password is invalid. When
b00.00 0~65535 65535 .
Password b00.45 is set to a non-zero value, the b00.00
password is valid.
0: Upper boost mode (Const.P. indicator light
on)
1: Lower boost mode (Const.P. indicator light
Run Mode flashes)
b00.01 . 0~4 0 .
Selection 2: Water Tower replenishment mode ("Water
Tower" indicator light on)
3: Manual mode ("Manual" indicator light on)
4: Fan mode ("Manual" indicator light flashes)
. Pressure setting according to the actual
Setting b00.09~ . ) o
b00.02 3.0bar |requirement of user (invalid in manual / fan
Pressure b00.08-1.0
mode)
Motor
] 0: Forward
b00.03 Rotating 0~1 0
o 1: Reverse
Direction
Water Tower o .
. Every once in this while, start the water pump
b00.04 |Replenishment| 0.1~12.0 6.0h .
. to replenish water to the water tower
Interval Time
Manual . L
b00.26~ Water pump running frequency (valid in
b00.05 Frequency 50.00Hz
. b00.25 manual / fan mode)
Setting
Page
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Function Setting Factory .
Name Description
Code Range Default
Controller will stop when manual mode starts
Manual Mode exceeding this time, and running unlimitedly
b00.06 o . 0.0~24.0 0.5h . . ]
Limited Time when set this parameter in 0.WhenS1 terminal
runs, controller will start to run unlimitedly
Restart After ) )
b00.07 0~1 1 0: Invalid 1: Valid
Power On
High Water When water pressure higher than this preset
b00.02+1.0~ )
b00.08 Pressure b00.12 7.5bar |value, the controller will stop ,alarm and
Alarm Value ’ display “HP”
0.5bar
Low Water 0.0 0.2bar
b00.09 Pressure ) 0.5bar
b00.02 When water pressure lower than preset value
Alarm Value 0.5bar . .
050 and controller running time exceeds b00.10,
.Sbar
controller will stop and display "LP"
Low Water
b00.10 Pressure 0.0~900.0 120.0s
Running Time
Reset and . .
. Controller will reset and restart automatically
Restart Time . . . .
after this preset time=0min;When this preset
b00.11 when 0~1440 10min | . .
) ] time=0min,controller will never reset and
displaying
restart.
“Lp»
Max. Range E.g. If the rated maximum range of sensor is
b00.12 0.0~50.0 10.0bar
of Sensor 16.0bar, b00.12 to be 16.0
Sensor
Open-circuit Setting value for sensor fault detection. This
b00.13 . 0.00~1.00 0.35 )
Detection detection  value  corresponds to  full
Value scale(100%). When the feedback disconnection
Sensor time exceeds the open circuit detection time,
Open-circuit 0.0~ the sensor is considered faulty, and the system
b00.14 : 2.0s .
Detection 3600.0 will report a sensor fault code“E022”
Time
Page
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Function Setting Factory .
Name Description
Code Range Default
Displaying during pressure calibration. If the
Feedback displayed value is smaller than the actual
b00.15 Deviation -0.9~0.9 0.0bar |value, increase this parameter value; if the
Correction displayed value is larger than the actual value,
decrease this parameter.
0: invalid;1: Automatic sleep;
b00.16 | Sleep Mode 0~4 1
2~4: reserved
Increase this value when there are frequent
b00.17 Sleep Rate 0.5~20.0 6.0 starts and stops for small water usage; decrease
this value when it is difficult to sleep.
Slee
P 10.0~
b00.18 Detection 20.0s
3600.0
Cycle
Wake-up 0.0~ Permissible depth of pressure drop during
b00.19 o 0.3bar
Deviation b00.02 sleep mode.
Sl Permissible pressure fluctuation when sleeping
ee
b00.20 ) p 0.00~0.30 0.12bar |and increasing the value when it is difficult to
Deviation
sleep
0: Invalid
1: Start-stop (closing indicates start)
Terminal Input 2: Water level switch detection (closing
b00.21 0~3 2 oo
Control indicates water shortage)
3: Water level switch detection (disconnection
indicates water shortage)
Delay Time of .
0.0~ ~ |When b00.22=0.0, directly reset from fault
b00.22 | Water Level 0.5min .
1440.0 without any delay
Recovery
5.0s
. 5.0s . .
Acceleration Setting time from zero frequency to maximum
b00.23 ) 0.5~60.0 5.0s
Time frequency
5.0s
10.0s
. 5.0s - .
Deceleration Setting timefrom maximum frequency to zero
b00.24 ) 0.5~60.0 5.0s
Time frequency
5.0s
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Function Setting Factory .
Name Description
Code Range Default
5.0s
10.0s
Upper Limit
PP b00.26~ o
b00.25 of Output 60.00 50.00Hz |Upper limit of controller output frequency
Frequency ’
Lower Limit
10.00~ L .
b00.26 of Output b00.25 20.00Hz |Lower limit frequency of running water pump
Frequency ’
Improving motor noise and reducing the
external interference caused by the controller.
High carrier motor noise is reduced, but the
Carrier controller's temperature rise and external
b00.27 4.0~16.0 16.0kHz o .

Frequency electromagnetic interference increase. The
factory settings are already the most reasonable
and generally do not need to be modified
further.

Software

b00.28 . Confirmed
Version
Restore 0: No action
b00.29 Factory 0~2 0 1: Restore factory default
Default 2: Clear fault records
Proportional 0.0~
b00.30 . 50.0
Gain (KP) 1000.0
Integral
. 0~.00
b00.31 Coefficient 2.00
200.00
(KI)
0:Three-phase motor;
b00.32 | Motor Type 0~1 0 .
1:Single-phase motor
0: User-defined; 1:0.55kW;
b00.33 | Motor Model 0~5 5 2: 0.75kW; 3: 1.1kW;
4. 1.5kW; 5. 2.2kW
Motor Rated
b00.34 0.3~2.2 2.2kW
Power
Motor Rated 50.00~
b00.35 50.00Hz
Frequency 60.00
Page
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Function Setting Factory .
Name Description
Code Range Default
Motor Rated
b00.36 960~3600 | 2900rpm
Speed
Motor Rated
b00.37 100~250 220V
Voltage
Motor Rated 0.01~
b00.38 10.00A
Current 13.00
. amn
Quick g
. 0x 100~ Fault shift, 0: forbidden; 1:on
b00.39 debUggmg 0x 320 0x100 Master and Auxiliary IP,
setting 0: Master; 1~2: Auxiliary
Numbers of pump, 1~3
In order to balance and prolong the pump
) service life, the master and auxiliary pumps
Alternating 0.00~ . ) .
b00.40 . 8.00h |alternate acting as the main pump during
time 300.0 ) ) . )
running according to the set time, and the unit
is hour.0.00h is not alternating.
0:Alternatingrunning or sleep/wake-up
Alternating alternating according to b00.40
b00.41 0~1 0 . . )
Mode 1: Only alternating running according to
b00.40
. . Be valid when b00.43=2.When sleeping, run
Anti-freezing 10.00~ . ) ) .
b00.42 10.00Hz |with the set frequency in case of freezing. This
Frequency b00.26
value should be lower than b00.26
Below Lower . o
o 0: Main pump runs at lower limit frequency
Limit
b00.43 0~2 1 1: Sleep
Frequency . .
; 2: Run at anti-freezing frequency
Run Selection
Output Phase . )
0: Invalid; 1: Valid
Loss . :
b00.44 ) 0~1 1 Automatically update to 0 after setting to
Protection )
. single-phase b00.32=1
Selection
Setting 0 is invalid, non-0 is valid (b00.00 password is
b00.45 | Password of 0-65535 0 invalid when b00.45 is set to 0 and b00.00
b00.00 password is valid when b00.45set to non-0)
Page
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Function Setting Factory
Name

Description
Code Range Default

br-01 Group
Latest 1% Fault
Code

b01.00

Latest 2nd
Fault Code

b01.01

For details about the fault type, please refer to
Latest 3rd . .
b01.02 read only [common running faults and troubleshooting

Fault Code

solutions
Latest 4th

Fault Code

b01.03

Latest 5™ Fault
Code

b01.04

Output
0.00Hz~
b01.05 | Frequency at read only

655.35Hz
Latest 1% Fault

Output
b01.06 Current at
Latest 1% Fault

0.00A~
655.35A

DC Bus
b01.07 Voltage at
Latest 1% Fault

0.0V~
6553.5V

Output
Frequency at 0.00Hz~
Latest 274 655.35Hz
Fault

b01.08

Output
Current at 0.00A~
Latest 2™ 655.35A

Fault

b01.09

DC Bus
Voltage at 0.0V~
Latest 2" 6553.5V

Fault

b01.10

Output
b01.11 | Frequency at
Latest 3™

0.00Hz~
655.35Hz
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Function Setting Factory .
Name Description
Code Range Default
Fault
Output
Current at 0.00A~
b01.12
Latest 3™ 655.35A
Fault
DC Bus
Voltage at 0.0V~
b01.13
Latest 3 6553.5V
Fault
Output
0.00Hz~
b01.14 | Frequency at
655.35Hz
Latest 4™ Fault
Output
0.00A~
b01.15 Current at
655.35A
Latest 4™ Fault
DC Bus
0.0V~
b01.16 Voltage at
6553.5V
Latest 4™ Fault
Output
0.00Hz~
b01.17 | Frequency at
655.35Hz
Latest 5™ Fault
Output
0.00A~
b01.18 Current at
655.35A
Latest 5™ Fault
DC Bus
0.0V~
b01.19 Voltage at
6553.5V
Latest 5™ Fault
Page
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6. Quick Debugging Instructions

Follow the following steps to complete the debugging
Step 1: Wiring

L —§—M—i OL ECONOMY

Three- haseI
N —&8—W—+—ON P 1
Motor I
PE —3—W——OQPE I
::::::::::__I
0 S1 | i -]
Digital input A @ Sml%}e tp lase:)
GND otor |
I WO - I
[ [ -
—0 5V P1 . 24V o—
Voltage type ol Current type
pressure [—0 All A\ =1 AIl Q———{ pressure
transducer ) transducer
—o GND GND —i—
485+ © 485+
485- © 485-
Fig. 6-1-1 Single-pump water supply wiring diagram
QA
L;_A
1[.‘—( QF }‘— QF }l—/ QF
N L N L N L
ECONOMY ECONOMY ECONOMY
485+ 485+ 485+ 485+
485- 485- 485- 485-
GND GND
o g £ All TR1 _PE All TR2 e
= sV = sV =
24V 24V
UVW UVw UVW
MP MP MP
Master No.1 auxiliary No.2 auxiliary

Fig. 6-1-2 Water supply wiring diagram of the connected pump
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Notes:

® The sensor used in Figure 6-1-2 is the three-line voltage sensor of the
company. If the current sensor is used, please refer to Figure 6-1-1 for the wiring
method.

® According to the sensor feedback type, dial the main drive board dial
switch P1, dial the dial switch to the ON terminal for a current signal, otherwise
for the voltage signal.

® Up to 2 slave and up to 3 joint pumps.

® Connect the control terminals using a multi-core shield cable or twisted pair.
When using the shielded cable (by one end of the controller), it shall be connected to
the ground terminal PE of the controller.

®When wiring, the control cable should be more than 20cm away from the main
circuit and strong electric lines (including power lines, motor lines, relays, contactor
connecting lines, etc.), and avoid parallel placement. Vertical wiring is recommended
to prevent external interference caused by the misoperation of the frequency
converter.

Step2: Modify the motor parameters b00.32~b00.38 parameters
according to the parameters on the motor nameplate

b00.32: Motor type, b00.32=0 (three-phase motor), b00.32=1 (single-phase
motor)

b00.33: Motor model, b00.33=0 (custom),
b00.33=1(0.55kW),b00.33=2(0.75kW),b00.33=3(1.1kW),b00.33=4(1.5kW),b00.33=

5(2.2kW)

b00.34: Rated power of the motor (not greater than the power marked on the
name plate of the frequency converter)

b00.35: Motor rated frequency (generally 50.00Hz/60.00Hz)

b00.36: Rated rotation speed of the motor

b00.37: Rated voltage of the motor

b00.38: Rated current of motor (not greater than output current on plate of
frequency converter)
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Step3: Steering of the pump
In the primary display interface, press thekey and press on thekey at

the same time, switch to manual mode, Presskey, short trial run, and then stop

thekey to observe whether the pump steering is correct. The pump steering can
be changed by one of two methods:

(1) Disconnect the input power supply, and switch the U, V and W of the output
lines of the controller;

(2) Stop the controller and modify the parameter b00.03

Step 4: Set up the operation mode

b00.01: Set this parameter according to the required operation mode, b00.01=0
(upper boost mode), b00.01=1 (lower boost mode), b00.01=2 (water tower
replenishment mode), b00.01=3 (manual mode), b00.01=4 (fan mode)

Step 5: Set the sensor measuring range

(1) Setting b00.13 to 0.0 can cancel the E022 fault without connecting the sensor

(2) Set b00.12 parameters according to the sensor dimension measurement range.
When the rated maximum measurement range of the sensor is 16.0bar, b00.12 is set
to 16.0

Step 6: Correction controller pressure display value

b00.15: the display value is smaller than the actual value; the display value is
larger than the actual value, and the parameter is smaller.

Step 7: Quick setting of the pump system

b00.39: The water pump parameters of the combined pump system can be set

quickly

ca
=

Fault shift, 0: forbidden; 1:on
Master and Auxiliary IP,

0: Master; 1~2: Auxiliary
Numbers of pump, 1~3

For example, when the three pump system turns on the sensor failover function,
host b00.39=301,1 slave b00.39=311,2 slave b00.39=320
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7. Fault and trouble shooting

7.1 Controller Running Fault and Trouble Shooting

Fault .
Fault Type Reason Solution
Code
® Check whether the pressure
1. Sensor malfunctions; sensor is normal,;
2.Motor rotates in reverse| ® Check whether the motor steering
Lp Low Water direction; is correct;
Pressure 3.No water intake / insufficient| ® Check whether the parameter
water intake; b00.09 is set for too large value;
4. There is air in the pump ® Check that the water pump does
not drain the internal air
® Check whether the pressure
) 1. Abnormal pressure sensor; .
High Water . sensor is normal;
HP 2.The parameter is set for too
Pressure ® Check whether the parameter
low values .
b00.08 is set for too small value
1. Water level of the pool is too .
| ® Check the water inlet system;
ow; ..
. . . | ® Check the wiring of the water
2. Water level switch line is ) )
LL Low water level level switch and the terminal S1;
abnormal; .
. . ® Check whether the b00.21 settings
3. Water level switch type is set .
match the water level switch type
correctly
The water tower .
] 1. Water tower floating ball )
HH is hydrated . ® Check the floating ball
failure
abnormally
1. Sensors are not connected; ® Check the connection line
2. Sensor wiring error; between the sensor and the
3. Sensor open; controller;

E022 | AllSensor Fault .
4. Sensor damage; ® Check whether the sensor is
5.The open circuit detection| normal;

value is set to be too large ® Check if b00.13 is set up too large
1. Speed up too fast; o
.| ® Extend the acceleration time;
2.Damaged power electronic .
® Check whether there is any strong
E001 IGBT Fault components; . .
interference around it;
3. Interference caused by .
. ® Ask supplier for support
misaction;
Page
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Fault

Fault Type Reason Solution
Code
4. bad earth
1.Speed up or slow down too| ® Extend the acceleration and
fast deceleration time
2. The voltage of the grid is low | ® Check the incoming power supply
E002 Over-current . o .
3. There are impurities in the| ® Check the water quality and the
pump inlet water environment
4. Water pump plugging ® Check the motor and water pump
1. Abnormal input voltage ® Check input power
2. Slow down too fast ® Extend the deceleration time
E006 Over-voltage | 3. Large load inertia ® Increase the energy consumption
4. Instant power outage and then| brake assembly
call the impact ® Avoid restart during shutdown
DC Bus . ® Check the grid” s input power
E009 1. Low input voltage
Under-voltage supply
® Extend Acc. time;
1. Acc. time is too short; . ) o
. ® Avoid restarting the motor until it
Controller 2. Restart the rotating motor; .
E010 . stops running completely;
Overload 3. Low input voltage;
) ® Check the power supply;
4. Load is too heavy .
® Sclect bigger power controller
1. Low input voltage;
. ® Check the power supply;
2.Wrong setting of motor
® Sct the rated current of motor
parameter;
properly;
EO11 Motor Overload | 3. 3.Motor locked-rotor or too )
. ® Check the load, adjust the value of|
low load mutation;
. torque boost;
4.The power of motor is too
® Sclect proper power motor
small
£013 Output Phase | 1. Open-phase occurred at output | ® Check the wiring, installation and
Failure side of main circuit the power supply
1. Sudden over-current;
) ® Refer to measures of over-current;
2. Input/output side has short .
o ® Check the wiring;
circuit; .
) ® Replace cooling fans;
E014 | IGBT Overheat | 3.Cooling fans of controller

blocked or damaged;
4. Ambient temperature is too
high;

® Decrease the ambient
temperature;

® Ask supplier for support
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Fault .
Fault Type Reason Solution
Code
5. Auxiliary power supply unit is
damaged or low driving
voltage for IGBT;
6.Power module bridge is
damaged;
Current 1. Current detection circuit is .
E018 . ® Ask supplier for support
Detection Fault abnormal
1. Read and write error of control
EO021 EEPROM Fault parameters; ® Press button to reset;
2. EEPROM damage ® Seck service

7.2 System Running Fault and Trouble Shooting

Fault

Phenomenon

Failure Cause

Deal with countermeasures

Invalid sleeping

1. Outlet pipe leakage;
2. Check valve leakage;

3. Pressure tank damage;

® Check the water pipe and adjust it
appropriately
® Inspect check valve;

® Change pressure tank;

mode . . ® Transducer adopts shielded wires, shielded
4. High environment EMI;
layer connects to PE;
5. Wrong parameter .
® Confirmation parameters b0.15, b0.16,
b0.17, b0.19
Full frequency
] 1. Lose pressure feedback; .
operation, ® Check transducer and wires;

without constant

voltage control

2. Wrong parameter;

3. The pump is too small

® Set b0.08=1, take a factory reset

The motor is

noisy

1. Motor anomaly;
2. Motor installation is not stable;

3. The inverter carrier is low

® Check the motor
® Adjust the inverter carrier frequency b0.06
appropriately.
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ZARUCNI LIST @ )

TYP:

VYROBNI CiSLO: Prodlouzena zaruéni doba.

Potvrzuje vyrobce nebo dovozce.

DATUM PRODEJE, RAZITKO:

DATUM ODBORNE MONTAZE, RAZITKO:

ZARUCNIi PODMINKY:

a) Vyrobce (dovozce) odpovida za jakost a spravnou ¢innost vyrobku po dobu 24 mé-
sicU za predpokladu, Ze byl instalovan a pouzivan dle pokynd uvedenych v navodu
na obsluhu.

b) Vyrobce (dovozce) v zaru¢ni dobé odstrani viechny zavady vyrobku zptsobené
vyrobou nebo vadou materiélu.

c) Zéruka se prodluzuje o dobu, po kterou byl vyrobek v zaru¢ni opravé.

d) Na zéru¢ni podminky se vztahuji ustanoveni Obcanského zakoniku.

e) Mistem reklamace se rozumi zaru¢ni opravna nebo sidlo ¢i provozovna vyrobce
resp. prodejce.

UZIVATEL ZTRACI NAROK NA ZARUCNI OPRAVU:

a) Pouzivanim vyrobku v nevhodném prostredi.

b) Zasahem do konstrukce nebo pfi mechanickém poskozeni vyrobku.

c¢) Neodborné provedenou instalaci.

ZAZNAMY ZARUCNICH OPRAV:
pfijem opravy datum opravy datum vydani podpis opravce

Informace o zaru¢nim a pozéarucnim servisu, poradenska sluzba pti instalaci ¢erpadel a vodaren
na tel. ¢isle 572 591 800

58




ZARUCNY LIST @ )

TYP:

VYROBNE CiSLO: Predlzena zaruéna doba.
Potvrdzuje vyrobcu alebo dovozcu.

DATUM PREDAJA, PECIATKA:

DATUM ODBORNEJ MONTAZE, PECIATKA:

ZARUCNE PODMIENKY:

a) Vyrobca (dovozca) zodpovedd za akost a spravnu ¢innost vyrobku po dobu 24 me-
siacov za predpokladu, Ze bol instalovany a pouzivany podla pokynov uvedenych v
navode na obsluhu.

b) Vyrobca (dovozca) v zaru¢ni dobe odstrani vsetky zdvady vyrobku sposobené vyro-
bou alebo chybou materiélu.

c) Zéruka se predlZuje o dobu, po ktorud bol vyrobok v zaru¢nej oprave.

d) Na zaru¢né podmienky sa vztahuju ustanovenia Obcianského zakonnika.

e) Miestom reklamacie sa rozumie zarucny servis alebo alebo sidlo alebo prevadzka-
ren vyrobcu resp. predajcu.

UZIVATEL STRACA NAROK NA ZARUCNU OPRAVU:

a) Pouzivanim vyrobku v nevhodnom prostredi.

b) Zasahom do konstrukcie alebo pri mechanickom poskodeni vyrobku.

c¢) Neodborne provedenou instalaciou.

ZAZNAMY ZARUCNYCH OPRAV:
prijem opravy datum opravy datum vydania podpis servisu

Informacie o zaru¢nom a pozaru¢nom servise, poradenska sluzba pri instalacii cerpadel a vodarni
na tel. ¢isle +420 572 591 800
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PROHLASENI O SHODE

je vydané dle pfilohy ¢. 2,,Prohlaseni” nafizeni vlady ¢. 176/2008, ze dne 21. dubna 2008, o technickych pozadavcich na
strojni zafizeni
OBSAH PROHLASENI O VLASTNOSTECH na vyrobek Frekvenéni ménic otdc¢ek motoru
1. udaje o vyrobci/zplnomocnéném zdstupci:

AQUACUP, s.r.0., Kolldrova 969, 698 01 Veseli nad Moravou, IC: 262 17 597
2. jméno a adresa osoby povérené kompletaci technické dokumentace:

AQUACUP, s.r.0., Kolldrova 969, 698 01 Veseli nad Moravou, IC: 262 17 597
3. popis a identifikace strojniho zafizeni:

obecné oznaceni: strojni zarizeni - frekvencni ménic otdcek motoru

funkce: zajistuje konstantni tlak ve vodovodnim systému a chrdni cerpadlo proti chodu na sucho
model: frekvencni ménic otdcek motoru

typ: ECONOMY SPL 1100/1-1, ECONOMY SPL 2200/1-3

vyrobni ¢islo: dle zdrucniho listu

obchodni ndzev: frekvencni ménic otdcek motoru

4. Uvedené strojni zafFizeni spliiuje vSechna pFislusnd ustanoveni predmétnych prdvnich predpisii:
smeérnice Evropského parlamentu a Rady 2014/30/EU o harmonizaci prdvnich predpisti ¢lenskych stdtd tykajicich
se elektromagnetické kompatibility
nafizeni vlddy ¢. 117/2016 o posuzovdni shody vyrobkii z hlediska elektromagnetické kompatibility pfi jejich
doddvdnina trh
narizeni vlddy ¢. 176/2008 o technickych poZadavcich na strojni zafizeni
. zdkon ¢. 22/1997 Sb., o technickych poZadavcich na vyrobky a o zméné a doplnéni nékterych zdkoni
5. Pouzité technické normy:
EN 61800-5-1:2007, EN 60730-1:2011, EN 60730-2-6:2016, EN 61000-3-2:2014, EN 61000-3-3:2013
6. Misto a datum vyddni prohldseni: Ve Veseli nad Moravou, dne 15.07.2025

Roman Hruska (jednatel)

VYHLASENIE O ZHODE

je vydané podla prilohy ¢. 2,Vyhlasenie” nariadenia vlady ¢. 176/2008, z 21. aprila 2008, o technickych poziadavkach na
strojové zariadenia
OBSAH VYHLASENIE O PARAMETROCH na vyrobok Frekvenény menic otdéok motora
1. udaje o vyrobcovi/splnomocnenca:

AQUACUP s.r.0., Kolldrova 969, 698 01 Veseli nad Moravou, IC: 262 17 597
2. meno a adresa osoby poverenej kompletizdciou technickej dokumentdcie:

AQUACUP s.r.0., Kolldrova 969, 698 01 Veseli nad Moravou, IC: 262 17 597
3. opis a identifikdcia strojového zariadenia:

. vseobecné oznacenie: strojné zariadenia - frekvencny menic otdcok motora

. funkcie: zaistuje konstantny tlak vo vodovodnom systéme a chrdni cerpadlo proti chodu na
sucho

. model: frekvencny menic otdcok motora

. typ: ECONOMY SPL 1100/1-1, ECONOMY SPL 2200/1-3

. vyrobné ¢islo: podla zdru¢ného listu

. obchodny ndzov: frekvencny menic otdcok motora

4. Uvedené strojové zariadenie spifia vietky prislusné ustanovenia predmetnych prdvnych predpisov:

. smernica Eurépskeho parlamentu a Rady 2014/30/ EU o harmonizdcii prdvnych predpisov ¢lenskych Stdtov tykajicich
sa elektromagnetickej kompatibility

. nariadenie vlddy ¢. 117/2016 o posudzovani zhody vyrobkov z hladiska elektromagnetickej kompatibility pri ich
spristupnenia na trhu

. nariadenie vlddy ¢. 176/2008 o technickych poZiadavkdch na strojové zariadenia

. zdkon ¢. 22/1997 Zb., O technickych poZiadavkdch na vyrobky a o zmene a doplneni niektorych zdkonov

5. Pouzité technické normy:
EN 61800-5-1:2007, EN 60730-1:2011, EN 60730-2-6:2016, EN 61000-3-2:2014, EN 61000-3-3:2013

6. Miesto a ddtum vyhldsenia: Vo Veseli nad Moravou, dne 15.07.2025

Roman Hruska (konatel)
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SEZNAM SERVISNICH STREDISEK CR

HLAVNI MESTO PRAHA

AQUATRADING s.r.0. U TRATI 3134/36A PRAHA 10 tel.: 286 584 883
SIGMONT HAMERSKA 536 PRAHA 9 tel.: 281 861722
CER-TECH s.r.0. NOVOVYSOCANSKA 224/17 PRAHA 9 tel.: 721 320 445
AD AQUA K NADRAZI 413 PRAHA 9 tel.: 603 262 477
JIHOCESKY KRAJ

ROB k.s. RIEGROVA 65 CESKE BUDEJOVICE tel.: 387311 150
JIHOMORAVSKY KRAJ

AQUATRADING s.r.0. KOLLAROVA 969 VESELI NAD MORAVOU tel.: 572 591 800
DOLEZAL FRANTISEK CHVALOVICE 171 ZNOJMO tel.: 515 230 058
MICHAL DOLEZAL - CERPADLA ANENSKA 25 LADNA tel.: 519 355 145
KARLOVARSKY KRAJ

KORCAK MARTIN PLZENSKA 254 DRMOUL tel.: 354671 100
PEROMA s.r.0. POZORKA 96 NEJDEK tel.: 353925173
TOPENIVODA ZASOBOVAN! s.r.0. SOKOLOVSKA 124 KARLOVY VARY tel.: 353 560 437
KRALOVEHRADECKY KRA)J

CERPADLA VRCHLABI KRKONOSSKA 1107 VRCHLABI tel.: 499 421 158
SIGNA PUMPY SERVIS s.r.0. ROSKOPOV 92 STARA PAKA tel.: 493 798 400
SIGNA PUMPY - HRADEC KRALOVE ~ DVORSKA 678/2A HRADEC KRALOVE tel.: 737 224 036
SIGNA PUMPY - RYCHNOV POD BUDINEM 1701 RYCHNOV NAD KNEZNOU tel.: 739 379 302
SIGNA PUMPY - NACHOD PRAZSKA 983 NACHOD tel.: 739 379 276
LIBERECKY KRAJ

AQUA SERVIS JENIK MIROSLAV JANACKOVA 877/10 LIBEREC tel.: 485130 012
GLEM s.r.0. NADRAZNI 513 TURNOV tel.: 481 322 022
SIGSERVIS s.r.o DECINSKA 227 CESKA LIPA tel.: 487 871 027
JENICEK KAREL SVIJANY 3 PRISOVICE tel.: 482 728 406
PETR PANEK DUBICKA 4944 CESKA LIPA tel.: 487 831973
VIADUKT v.0.s ROOSEVELTOVA 1035 SMRZOVKA tel.: 483 382 044
MORAVSKOSLEZSKY KRAJ

FIRMA BRONCLIK NYDECKA 1232 BYSTRICE NAD OLSI tel.: 558 352 678
DORNET s.r.0. NADRAZNI 483 ORLOVA - PORUBA tel.: 596 511 481
PRONA - KULPA ROMAN HORNI[ 931 FRENSTAT P/RAD. tel.: 556 831 301
KREZBO - ZDENEK ZBORIL PARTYZANSKE NAM. 1735/5 OSTRAVA tel.: 596 122 101
JIRI MALIK ZACPALOVA 1948/11 OPAVA tel.: 604 516 250
OLOMOUCKY KRAJ

CERPOL s.r.0. - OLCZAK NA BRACHLAVE 20 PROSTEJOV tel.: 582 362 006
PARDUBICKY KRAJ

KAREL STOREK HUSOVA 37 HLINSKO tel.: 469 311 041
STREDOCESKY KRAJ

SIGNA PUMPY - KOLIN BRANKOVICKA 277 KOLIN tel.: 725 341 014
PUMP SERVICE TREJBAL KOVANICE 161 NYMBURK tel.: 325 514 505
FRANTISEK JANEK - VODA PODEBRADSKA 136 PODEBRADY tel.: 325 630 401
USTECKY KRA)J

POTEX - POTMESIL MIROSLAV PESVICE 68 JIRKOV tel.: 474 685 140
OVSP SPOL s r.o. POD VINICi 113 MOST tel.: 603 153 945
VOBORNIK MILOS KAPLIROVA 233 SULEJOVICE tel.: 604 246 842
ZLINSKY KRAJ

CERPO - STRITECKY TOMAS NA LAPACI VSETIN tel.: 571424 211
VYORALOVA BOZENA DRUZSTEVNI 112 KVASICE U KROMERIZE tel.: 573 359 227
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ZOZNAM SERVISNYCH STREDISK SK

MARTIN TOBIAS CHMINIANSKA NOVA VES 266  CHMINIANSKA NOVA VES tel.: 0948 527 057
UNITERM GASTANOVA 1 HUMENNE tel.: 0577 753 186
MIRAD BARDEJOVSKA 23 PRESOV tel.: 0517 764 720
MIRAD HRANICNA 5300 POPRAD tel.: 0527 767 162
1&B TANDEM s.r.0. NOVOZAMOCKA 16/97 NITRA tel.: 0949 353 766
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Pozndmky:
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\cip,

Www.agquacup.cz

Kollarova 969

698 01 Veseli nad Moravou
Telefon: +420 572 591 800
E-mail: aguacup@aquacup.cz

U Trati 3134/36a
100 00 Praha 10
Telefon: +420 286 584 883
E-mail: praha@aqguacup.cz
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